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1.

1.2

Uvop

Tyto smérnice pro pouZivéni zahrnuji v sob& technicky popis, ﬁévod k obsluze, pfFedpis
pro udrZbu a nédvod pro montéZ na misté& pouZiti, Spolu s formuldfem tvori exploata&ni
dokumentaci paméti s pruinym diskem CONSUL 7115 (EC 5083) a CONSUL 7114 (EC 5082),

Urgeni

Pamdti s pruinym diskem CONSUL 7115 a CONSUL 7114 jsou urdeny pro zépis a &Yeni in-
formaci z jednostrannych (C 7114) i dvoustrannych (C 7115) pruznych disk8, zazname-
nanych metodou FM nebo MFM (M2FM). Paméti Jeou ur&eny pro pouziti v zafizenich pro
sbér a zpracovéni dat, jako vnEjEi pamdti*minipo&itadd, numericky #izenych obrébe-
cich strojé a pro fadu daliich pouziti,
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2, TECHNICKE UDAJE PAMETI CONSUL 7115 A CONSUL 7114
2.1  Skute&n& namdienéd hodnoty zakladnich technickych parametré jsou pfiloZeny ke kazdé
pam&ti,
2.2  Provozni podminky
2,2.1 Pam&ti jsou navrieny pro nepfetrfity provoz v normélnich klimatickych podminkéch a
v prosttfedi bez vypar@ kyselin a jinych latek, vyvolavajicich korozi pi#i pradnosti
prostifedi maxim&ln& 0,75 mg/m3 a maximédlnim rozm&rem &dstic 3/um a vibracich podlahy
do 0,1 mm p#i 10-25 Hz.
2.2.2 Normalni klimatické podminky jsou charakterizovény:.
- teplotou okolniho wvzduchu +20 ¥ 5 O¢
- relativni vlhkostf vzduchu 60 ¥ 15 g
- atmosférickym tlakem 84 az 107 kPa
2.2.3 Mezni klimatické podminky provozu paméti jsou:
- teplota okolniho vzduchu . +5 az +45 %
- relativni vlhkost okolniho ovzdu%i 40 a2 95 % p#i teplotd 30 °C max. bez kondenzace
- atmosféricky tlak 84 az 107 kPa
2.3 Pro pam&ti je moZno pouZit diskety (magnetické pruzné disky) typu IBM DISKETTE pro jed-
nostranny zaznam a typu IBM DISKETTE 2D pro dvoustranny zéznam, nebo jejich ekvivalenty,
odpovidajici normdm ISO/DIS 5654 a IS0/DIS 7065,
2.4 Technické parametry paméti CONSUL 7115 | CONSUL 7114
Rozmé&ry diskety, mm 203,2 2 0,4
Celkovéd neformatovanad kapacita, kbyte 1600 | 800
Neformadtovanéd kapacita jednoho
povrchu, kbyte 800
Poget pracovnich povrchg 2 1
Potet stop na pracovnim povrchu 2x77 Fil
Hustota stop na povrchu, mm + 1,89 (48 TPI)
Rychlest pFenosu informaci khit/s:
= pFi zéznamu metodou MFM, M<FM 500
- pfi zdznamu metodou FM 250
Doba vystaveni mezi dv&ma sousednimi
stopami, ms 5 max.
Doba ptiklopeni hlav, ms 40 max.
Doba uklidn&ni vystavovaciho
mechanismu, ms 20 max.
Stfedni doba pfistupu, ms 147
Hustota z&dpisu, magnet.zmén.rad - 13262
Rychlost otéZeni disku, min - 360 % 2 g
Typ interface - odpovidd trovni TTL
v souladu s MM SM EVM, redakce 1984
Stejnosm&érné napdjeci napdti:
+24v 1 5 %; 0,2 A, maxim. zvln&ni 100 mV33
+24V 2 5 %; 1,4 A, maxim. zvinni 240 mvis
+5v 25%; 1,2 A, maxim. zvln&ni 50 mv&s
Rozméry (8 x v x h), mm 212 x 61 x 326
Hmotnost, kg : 3,5
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2.5

Signdly interface a jejich ur&eni

Interfaceové obvody a Uroven interfaceovych signalé jsou provedeny v souladu s normou
MM SM EVM, redakce 84, pFiZem:

- nizké uroven (log 1) je od 0,0 V do + 0,4 V

- vysokd uroven (log O) je od +2,4 V do 45,5 V

Popis signdl@ je v nasledujicim odstavci a jejich vyvedeni na jednotlivé spi&ky inter-
faceového konektoru je uvedeno v tabulce 1.

Popis signald

A) Vstupni signély:

1

2,

. 'VYBER JEDNOTKY (PAMETI) - nizké& uroven tohoto signdlu doveluje pfenos signédlé
mezi fidici jednotkou a vybranou pamé&ti.

KROK - impulzni signédl, ktery p#i nizké Urovni zpﬁaobﬁje premisténi magnetickych
hlav na sousedni dréhu, Sm&r pohybu hlav zaviei na logické Grovni signalé na lin-

ce SMER. Délka impulzu musi byt minimaln& 1/ua. Opakovaci perioda signald musi
byt vétéi nez 5 ms.

SMER - signdl, ktery uriuje sm&r pohybu magnetickych hlav p#i ptichodu impulzé
ne lince KROK: Nizksé Groven (log 1) na této lince urfuje smér pohybu hlav do
st¥edu disku, vysokd uroven (log 0) uréuja‘smér pohybu hlav k okraji disku.
Uroven tohoto signdlu se nesmi m&nit b&hem aktivni Grovn& signdlu KROK. Jakéako-
liv zm&na logické Urovné na této lince musi byt ukonZena minimalné& O,Sfuerpfed
pfichodem impulzu KROK.

Vztahy mezi signdly KROK a SMER jsou uvedeny na obr. 1.

Vyb&r jednotky

ool

-0,5/u5
Smér g e
=1 .8
= & :
0,5 ,us ] =0,5,us
Krok i u U “'._iz-ll-l +#
=5ms

Obr, 1: Casové relace mezi signdly SMER a KROK

5

VYBER POVRCHU - signdl ur#ujici, ktery povrch dvoustranného disku bude pouzivén

“pro &teni nebo zdpis dat. Nizké Groven tohoto signdlu ozna&uje povrch “1" a vysokd

uroven povrch "0", Rozlideni povrchu "1" a "0" je stanoveno pFisludnou normou ISO.
V pfipadé pfepinédni z povrchu "0" na povrch "1" a naopak je tifeba zabezpelit zpoZ-
d&ni zdpisu nebo &teni minimélné o ZOO/us. Signdl je pouZity jen u pam&ti C 7115.

PRIKLOPENI HLAV - signadl, ktery svoji nizkou drovni zplisobi ptiklopeni hlav k
disku.

ZAPIS - signédl, ktery svoji nizkou drovni aktivizuje zdpisové a mazaci obvody
paméti a v piripad® vyskytu impulz& KROK blokuje vystavovaci obvody a zamezuje
pfemisténi hlav na jinou stopu.

JEDNOTKA V CINNOSTI - signal, ktery svoji nizkou Grovni umoZnuje uZivateli rea-
lizovat n&jakou indika&ni funkci souvisejici s vyb&rem jednotky. Je to vyb&rovy
eigndl a k jeho pouZiti je tfeba pouZit propojku S24 na desce plodnych spojé.
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Tabulka 1

RozloZeni interfaceovych signdld na &pi¥kéch interfaceového konektoru

Spi&ka Nézev signdlu
konektoru
10~ Dvoustranny disk (jen u C 7115)
Fr Zaména disku ; (Gi‘\»uor:c s f.o-affc 5%
14 Vybsr povrchu (jen u c 7115) figg 7 (32)
A8° Jednotka v &innosti
18 PFiklopeni hlav HERD toay (1¢)
20 Index Iipey (8)
R Jednotka pfipravena RiEA4ADH
26 Vyb&r paméti 1 A (12)
28 Vybdr pam&ti 2 B (12)
A0 Vyb&r paméti 3 C (1)
3z Vyb&r pamsti 4 L)
34 Smér VIR (12
36 Krok TP (20))
38 Data zdpisu w@, »ATA (22.)
40 Zspis we Gate (20)
42 Stopa 00 Teack #d (26)
. 44 Ochrana zapisu WR FPeoTEeT (22)
46 Ctend data UEAD DATA (e
1,3,5,...49 V8echny liché Zpiéky jsou na vf zemi

8. DATA ZAPISU - impulzy, které pFi ka2dém prechodu z vysoké trovn& na nizkou
4 zplsobi zm&nu sm&ru zépisového proudu ve vinuti magnetické hlavy. Sifka impulzé
b | je 600 2 100 ns. Impulzy mohou byt KGDOVANY METODOU FM, nebo metodou MFM nebo
MZEM. PEi kddovéni dat metodou MFM nebo M2FM je t¥eba provést pro data zapisu
pfedkompenzaci. Pro hlavy typu WOELKE a diskety DYSAN a SCOTCH doporuZujeme
velikost pfedkompenzace od 100 do 250 ns. Casové relace mezi signaly, pouZi-

vanymi pfi operaci zdpis jsou uvedeny na obr. 2.

Piiklop
hlav ——
‘ ‘SIU me

ZEpLe [ sEhed s Faems ] ——
Zapnuti tunel, ' ) :
omazavani 200 . —%ﬁ
Data zdpisu
(MFM-T=2 us) S B 17 ‘g 1

—I_I—I . 600 I 100 ns
G ] st 39 ) 27 x

Obr. 2: Casové relace mezi signély, poufivanymi pFi operaci ZAPIS
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B) Vystupni signély:

1.

Za

JEDNOTKA PRIPRAVENA - pFi nizké Urovni tohoto signdlu oznamuje pamét Fidici
Jednotce, %e je pFipravena k &innosti. Aktivni hladina signélu je generovéna
za té&chto podminek:

- pamdt je sprévng vybrana a je uzavfeny otvor pro zasunuti diskety,
do paméti jsou pfivedena napdjeci napéti,

= pFfi pouZiti jednoatranﬁého disku je vybrany sprévay povrch ("0"),
- zasunuty disk je upnuty & jsou vysildny indexové impulsy.

INDEX - impulz, ktery se generuje v pam&ti pii ka3dé otd&ce disku. Sestupni
hrana impulzu signalizuje po&atek stopy. Nizkd uroven impulz0 mé 3ifku 1,8 % 0,6 ms
a opakovaci perioda impulzf je 166,7 ms ¥ 2,0 %,

STOPA 00 - signél, jeho: nizké droven znamend, %e &/z hlavy se nachizeji na
stopé 00 (stopa u vngjsiho okraje disku).

OCHRANA ZAPISU - signél, kterého nizké uroven oznaluje, %e ve vybrané pamdti
se nachézi disketa, které mé pFiznak ochrany zdpisu v souladu s doporugenim
150 pIS 5654/1 a-1SO DIS 7065/I. NemO*e byt proto provedena operace ZAPIS.

CTENA DATA - série impulz@ nizké Grovnd délky 300 - 900 ns (nomindlni hodnota
T = z/us). KaZdé zmé&na polarity magnetického toku, odpovidajici zapsané infor-
maci na disku, generuje jeden impulz. Maximdlni fézovd odchylka pFedni hrany
kazdého impulzu m@Ze byt ¥ 10 % od nominalni polohy. Casové relace mezi signély
pou?ivanymi p¥i operaci CTENI jsou uvedeny na obr. 3.

P#iklop hlav

Zapis 500 ,us
i.—j;*—qL-'—
Etens data 0 [ TR 0% i 32 1
(MFM) Imml
-Zﬂms T 1,5T 27 T 300 - 900 NS

Obr. 3: Casovd relace mezi signdly, pouzivanymi pi#i operaci &teni

ZAMENA DISKU - nizké Groven signalu oznatuje, 2e v pamdti byly porufeny podminky
vzniku signélu JEDNOTKA PRIPRAVENA, Linka se aktivizuje pFivedenim signéalu
VYBER JEDNOTKY.

DVOUSTRANNY DISK - signal, ktery pfi nizké Grovni oznamuje, Ze ve vybrané pa-

méti rotuje dvoustranny disk a p#i vysoké drovni jednostranny.
Signél se vyuZivd jen u pamdti C 7115.
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3.

3.1.1

3.1.1.1

3.1.1.2

TECHNICKY POPIS

Popis paméti CONSUL 7115 a CONSUL 7114

Pamdti s pruZnym diskem CONSUL 7115 a CONSUL 7114 sestédvaji z mechanické a elektronické
Zdsti. Mechanickd &dst zajistuje:

- stfeddni, upnuti a otddeni pruiného disku,

- vystaveni nosile magnetickych hlav na poZadovany védlec (tvoFfeny 2-mi stopami u C 7115)
nebo stopu (u C 7114), :

- kontakt magnetickych hlav s pruZnym diskem,

- uchyceni a nastaveni optoelektronickych Zlen@ pro snimdni indexovych impulzfi, otvord
blokovéni zépisu a polohu vystaveni na stopu 00 a stopy vy33i neZ 43,

- uchyceni a nastaveni mikrospinafe uzavfeni diskety,

- uchyceni hnaciho a krokového motoru,

- uchyceni desek elektroniky.

Elektronicks &4st paméti zajistuje:

- Fizeni otréZek pruZného disku,

- pfepinéni fizi hnaciho motoru,

- zdpis 2 Eteni zpracovavané informace,

- tvarovéni a pfenos vstupnich a vystupnich signélé interface,
- pFfijimdéni 8 generovani #idicich a stavovych signald,

- Ffizeni & wystaveni hlav,

- vyb&r hlasw (u pam&ti C 7115).

Popis mechanické Zasti paméti

Mechanickow Z£&st pam&ti lze z funk&niho hlediska rozdélit do t&chto hlavnich uzlé:

- zdkladové deska,

- &elni pamel,

- ndhonovy mechanismus disku,
- upinaci mechanismus disku,

- ptiklépéci mechaniemus hlav,
- vystavovaci mechanismus,

- &/z hlavy,

- nosi& informaci (disketa),

- snimae.

Zakladova deska

Je tvofena odlitkem z hlinikové slitiny a slouZi jako nosny prvek celé paméti. Jsou na
ni uchyceny vechny ostatni celky a uzly pam&ti. V bo&nich st&néch odlitku jsou uchy-
covaci zdvitové otvory M6 (po dvou z kaZdé strany), slouZici k uchyceni paméti do za-
fizeni. Maximélni délks zeZroubovani $roubd M6 do bo¥nic zédkladové desky je 8 - 10 mm.
V bo&nicich jsou na kaZdé strand t¥i obdélnikové otvory, které usnadnuji odvod Ztra-
tového tepla proud@nim. Ma vnitfnich strandch boZnic jsou opracovany dréZky pro vedeni
disku p#i jeho vklédéni do pamdti.

Celni panel

Je tvoten vyliskem z plastické hmoty probarvené v celém objemu, Uprostied mé dlouhou
itérbinu pro vklédéni diskety do pam&ti, kterd je na jedné strand rozdifena do obdél-
nikového prohloubeni umo3Rujiciho uchopeni diskety pFi vyjiméni. Disketa se do paméti
vklada tak, aby ozna&eni diskety bylo v této prohlubni, P*i uzav¥eni diskety je hrana




3.1.1.3

3’:.1.‘

3.1.1.5

jeji obdlky mirn& pod felem panelu. Uzavirdni paméti (a tim i upnuti disku) se provadi
pdékou na &elnim panelu, které rovndZ mechanicky bréni upnuti (a tim moZnému podkozeni)
zcela nezasunuté diskety a jeji vyjmuti bez otevieni pamé&ti a odklopeni hlav (&imZ by
opét mohlo dojit k jejich podkozeni). Krajni polohy pohybu péé&ky jsou vymezeny dorazy,
pFiZem% v jednom z nich je umistdno signaliza&ni svétlo zelené barvy oznamujici stav
paméti.

Néhonovy mechanismus disku

Néhonovy mechanismus slou#i k ota&eni pamitovym mediem - diskem v obadlce. Sestévd z
vietene (slouziciho rovn&Z jako protikus p#i centrovani a upnuti disku), uchyceného

na dvou kuli&kovych loZiscich v zadkladové desce, Femenového pfevodu pomoci pruZného
Ffemene kruhového prGFfezu (odpadd nutnost napinéni Femene) a specidlniho stejnosmé&rného
bezkontaktniho motorku (s permanentnimi magnety) a pfesné elektronicky Fizenymi oté&&-
kami., Otéd&ky motorku jsou elektricky nastaveny na desce nahonu a nezdvisi. na kolisdni
napéjeéiho nap&ti (v povolenych mezich). Optické snimade podle natodeni rotoru dévaji
impuls k pfepinédni napé&ti do jednotlivych civek statoru. DalZi opticky snima& snima
okamZitou rychlost oté&eni rotoru b&hem otéZky, tento signdl slouZi po elektronickém
zpracovéni na desce fizeni k okamzité pfislusné korekci rychlosti. Remenice pro elas-
ticky nahonovy femen kruhového prbofezu je vytvofena na rotoru tvoficiho plast otaZe-
jici se souZasn& s permanentnimi magnety v n&m uchycenymi kolem uvnit# umist&ného sta-
toru s vinutim. Motor spole&nd s optickymi snima&i a kabelem pro pfipojeni desky Fi=-
zeni tvori nedilny celek. :

Upinaci mechanismus disku

Slou2i k vystPed&ni a upnuti vloZeného disku. Po vloZeni disku v obdlce (diskety) se
pam&f uzavie otodienim paZky na #elnim panelu do polohy napfi¥ pFes disketu. Pomoci pie-
vodu se pFiklopi paralelogram pFitlaku a pFfibli#i k disku st¥edici kotoud v rovnob&i-
né poloze k disku. KotouZ nejdiive nabere na svaj pFfesny kulovy promér stiedici otvor
disku, &imZ je disk vystfed®n vzhledem ke stiedicimu kotou&i. PFi daldim piFiklépeni
dosedne kulovéd plocha na hi#fideli kotoufe do kuZelového vybréni h*idele vietene, &im2

se disk ustFfedi vzhledem k zékladn& a tim vzhledem k vystavovacimu mechanismu s &/z
hlavami. Uplnym dovienim sevife pFitla&ny kotou& disk oproti Zelu vietene, &im% se disk

uvede do rotace (vkliddat disk je moZno i p#i b&Zicim motoru). Na pFiklopném rému je rovnéZ

uchycena Zést snimale indexu (viz snimaZe) nesouci infradiody.

Ptiklép&ci mechanismus hlav

PFfi uzavieni pam&ti se pomoci pfevodu pfibliZi pfitla&na paka k disku.Pritlaina paka
svouvndj%i stranou zachycuje za zobadek drZdku hlavy "1". Hlava "1" se tak pfibliZi

k pevné hlavd "0". Jakmile pam&i dostane z vndjsi #idici elektroniky povel k pfiklope-
ni hlav (pro &teni nebo z&épis), sepne elektromagnet pfitlaku a pomoci pakového pfe-
vodu umoZni pfiflaéeni hlavy “1" na hlavu "0". Tim dojde

11
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k pFitla&eni disku molitanovym pruhem (nalepenym na gpodni strand pritlainé pdky) proti
opérné plode na zékladové desce. Uelem tohoto mirnédho sevieni disku je jeho uklidnéni

pFed pfitlagenymi hlavami pro .zejist&ni rovnom&rného kontaktu. Pfiklopenim péky se rov=-

n&% zcela uvolni zobdek drzaku hlavy "1" (mezi dosedaci plochou ptitla&né paky a plas-
tikovym klouzétkem zobd&ku musi byt v celém rozsahu zdvihu hlav zaru&end vale). Tim hlavy
dosednou do kontaktu na disk z obou stran silou danou pruinou nosidt hlav. PFi otevieni
pamdti je zajisténo nucené odklopeni hlavy 1 do oteviené polohy, zajistujici moZnost bezpe&né-
ho vyjmuti disku bez podkozeni hlavy.

U pamdti CONSUL 7114 je pouzita jedna pevné hlava a jeji pfitlak k ‘disku se zaji¥fuje po-
moci elektromagnetu.

3.1.1.6 Vystavovaci mechanismus

Vystavovaci mechanismus sloufi k vystaveni nosile s g/z hlavami na jeden ze 77 zaznamo-
vych valcd (2 x 77 stop) zédkladem vystavovaciho mechanismu je 4-fézovy krokovy motor

s thlem natoteni 3,8%/krok. Stator mé navinuty dv& civky s odporem vinuti 39 0. Pfepina-
nim napadjeciho nap&ti do jednotlivych civek dochézi k natoZeni rotoru pFfisludnym sm&rem.
Na hi#ideli rotoru je mechanicka plastové brzda tlumici kmitani motoru po vystaveni na
stopu. Ddle je na hiideli motoru kladka, na jejiZ vnit#ni strand je vytvo¥en mechanicky
‘doraz proti pFeb&hnuti nosiZe hlav. Rotaéni pohyb motoru je preveden na pFimo&ary pohyb
nosiZe hlav pomoci ocelové planfety silné 0,05 mm, kterd je na jednom konci uchycené pav-
né na nosi# hlav, druhy konec je na n&j uchycen pruin& pomoci napinale. Planzeta (tvaru Y)
je 1 x ovinuta kolem kladky a je k ni svym stiedem pevng:-uchycena, aby se zabrénilo pro-
klouznuti. Nosi& hlav je pFi svém vratném pfimogarém pohybu veden pomoci dvou kluznych
lozisek po vodici tyZi a dhlovému natofeni brani plastikové vidlice uchycend na nosiéi,
vedend voditkem na konzole, Na konzole je piichycena lamela ovladajici optické snimace

polohy nosiZe hlav - stopy 00 a stopy 43 (viz snimade).
3.1.1.7 Cteci a zéznemové hlavy

Hlavy jsou univerzdlni feritokeramické, kontaktniho typu, s tunelovym omazénim zapsané
stopy. Jsou upevnény prund v nosilich hlav tak, aby mohly svymi &tecimi a zéznamovymi
gt&rbinami dobfe dosednout na disk. P#itlak hlavy na disk je fadové 0,25 N.

U pam&ti CONSUL 7114 je pouZitd jedna pevnéd hlava.

3.1.1.8 Nosid& informaci

Pro paméti C 7114 a C 7115 je moZno pouzit pruZné magnetické disky IBM DISKETTE pro :
jednostranny zéznam a IBM DISKETTE 20 pro dvoustranny zadznam (jen C 7115) nebo jejich ekvi-
valenty odpovidajici normém I180/DIS 5654 a 1SO/DIS 7065. Zékladem disku je nylarové fo-
lie, pokrytd po straniach magnetickou vrstvou pro zdznam informaci.

Disk je ulozen v obdlce s m&kkou vystelkou, kterd je do jisté miry schopna zachycovat
ne&istoty z povrchu disku. Obdlka méd prosti¥iZeny podélné otvory pro &/z hlavy, stifedovy
otvor pro upnuti disku a kruhovy indexovy otvor, ktery svou polohou uriuje, zda jde

o disk pro jednostranny, nebo dvoustranny zdznam.

12
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Doporu&ené typy disket jsou nésledujici:

\ Dvoustranna Jednostranné
disketa 26 sektord disketa 26 sektord
; s 256 byte s 256 byte
e (150 DIS 7065/1) (IS0 DIS 5654/1)
TYP TYP
DYSAN 3740/20 ~ 3740/10
SCOTCH 3M 743-0 (256) 741-0
BASF FD 20 : FD 1D
| MAXELL FD2-256D FD1-256D (XD)
(XD-neformétovand)
@
3.1.1.9 Snimage 3
a) Snima& indexu

b)

Na péce pfitla&ného mechanismu je umisté&n nosi& jedné nebo dvou diod snimale
‘indexu. V protilehlém misté na opa&né strané disku je umist&na druhé &ést snima-
&e indexu nesouci dva nebo jeden fototranzistor.

PFi ota%eni disku prochézi infraZerveny paprsek z jedné ze dvou diod ptes otvor
prostiiZeny v obdlce disku a pfes otvor prostfiZeny v samostatném disku do pfi-
sludného fototranzistoru. P¥isluiny indexovy impuls slou%i jednak k urZeni za-
gatku zapisované &i &tené stopy, jednak dévé informaci o tom, Ze je vloZen disk
a %e se otd&i a jednak (podle polohy vystfiZeného otvoru v obdlce disku) identi-
fikuje druh vlozeného disku (pro jednostranny nebo dvoustranny zdznam - u paméti
C 7115);

SnimaZ stopy 00 a snimal stopy 43

Jsou to kompaktni optické snimale, kde v jednom celku je uloZena infradioda a
proti ni fototranzistor. V mezefe t&chto snimafd (mezi elektrooptickymi prvky)
prochézi lamela uchycend na nosi&i hlav, kterd pferusuje infragerveny paprsek z
infradiody do‘fototranzisteru. Snima& stopy OO dévéd signal, ¥e nosi& hlav je ve

své vychozi poloze. Signdl snimale stopy 43 je pouZit pro prepnuti velikosti zépi=-

_ sového proudu pro &/z hlavy. Snimade jsou uchyceny na zédkladné&;

<)

Snima& blokovani zapisu

Je fyzicky identicky se snima&i uvedenymi v b) a je rovn&2 uchycen na zékladové
desce v mistd, kam dosahuje spodni strana obdlky disku. Pokud je v tomto mistd
obdlky disku prostfiZen otvor tak, aby pf¥i zasunuti obdlky s diskem mohl prochéa-
zet infraderveny paprsek, vytvofi se signdl, ktery zablokuje zépisové obvody,
&im2 se zabrani moZnosti zépisu na disk takto upravené diskety;

Mikrospina& uzavieni paméti

Je umistdn na konzole tyke zaviraci paky a je ovléddén pdkou p#itlaZného mechanismu.

Signédl od uzavfeni pam&ti je pouZit jako podminka pro dal¥i funkZni povely pro

pam&t.
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3.1.2 Popis elektronické Zdsti pamdti

Elektronické obvody pam8ti jsou rozlo?eny na jedné vyklopné dvouvrstvé desce plodnych
spojd o rozmérech 280 x 203 mm a na jedné dvouvrstvé desce o rozm&rech 200 x 50 mm,

na které je rozloZena fidici elektronika hnaciho motoru.

V8echny obvody jsou napdjeny vn&j&imi ss napétimi +5V/1,2A; +24V/0,24A;
100 mV88 a 424v/1,4A; max. zvln&ni 240 mvii,

z

-

Podminkou pro sprdvnou &innost jednotlivych funkci paméti je vybé&r jednotky, pfipo=-
jeni napdjecich napéti, otdZeni disku & vysildni indexovych impulsd do Fidieci jednotky.

funk&niho hlediska mi%eme elektroniku paméti rozd&lit na ndsledujici obvody:

zépisové a &teci obvody &/z kanalu,
obvody omazévéni 3ifky stopy,

obvody vyb&ru hlav,

fidici obvody krokového motoru pro vystaveni hlav,
snimaci, tvarovaci a pfenosové obVody vstupnich a vystupnich signélé interface,
fidici obvody oté&ek hnaciho motoru pruZného disku.

Propojeni paméti s R2

R1D1CT JEDNOTKA

Propojeni paméri CONSUL 7115 s #idici jednutkou je znézorn&no na obr. 4,

max. zvln&ni

- P
ZAPIS 40 aid
- DATA ZAPISU 38
- JEDNOTKA V CIINNOSTI 16
e DVOUSTRANNY DISK (je pro C 7115) 10
- ZAMENA DISKU 12
=
- VYBER POVRCHU (jen pro C 7115) 14
= 8 )
PRIKLOPENT HLAV 18
- INDEX 20
AR
ets JEDNOTKA PRIPRAVENA 22
- VYBER PAMETI 1 26
- VY 8
VYBER PAMETI 2 2 —
- VY 30
VYBER PAMETI 3 )
- VYBER PAMETI 4 32
- SMER 34
=
- KROK 36
- STOPA 00 42
-
- OCHRANA ZAPISU 44
el
"~ ETENA DATA 46
= —
- UF ZEM 135 nd9
+ 5V/1,2A K2/8,10
+24V/0,2A K2/6
+24V/1,4A K2/2
<,
UF ZEM K2/1,5,7.9

Obr. 4: Mezistyk (interface) C 7115-RJ
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3.1.,2,1 Zépisové a E&teci onody &/z kandlu

3.1.2.2

Zépisové a &teci obvody &/z kandlu jsou zndzorndny na principidlnim schématu zapojeni
.650.500, L2 - Deska FD, obvodové schéma, typ II (pFil. Ry

Sprévna &innost zdpisovych obvodd je podminéna vybrédnim pamdti a sprédvné strany ro-
tujiciho disku, vloZenim & upnutim diskety bez otvoru pro blokovéni zépisu, pfipoje-
nim & vybrénim hlavy, vydénim povelu zdpis a pFichodem zapisovanych dat z RJ.

P#es inventor D5/10 postupuji data zdpisu na hodinovy vstup 11 klopného obvodu typu
D (D7/8-9), ktery pies inventory a pfFevodniky hladin D8/12, D8/10 Fidi tranzistorové
ptepinate zdpisového proudu Ti, T2, Zépisovy proud pak pfetékd ze zdroje +24 V pies
tranzistorf vyb&ru hlav T4 (HO) resp. T6 (H1i), &/z vinuti HO, resp, Hi, oddélovaci

-diody D1, D3, resp. D2, D4, sepnuty spina& Ti1 (T2) a obvod pro fizeni velikosti zé-

pisového proudu T3 (R9). Signdl Zépis a data zdpisu rovn&Z pfichdzeji na MKO D4,
ktery spolu s KO D7/6 hlidé pfichod zapisovanych dat krdtce po vydéni povelu Zépis.
Vystupnim sighdlem tohoto obvodu je #izend kombina&ni logika zépisovych obvodd pro
vyb&r hlav, reZimu zédpis a &teni a sekven&ni a kombinaZni logika fidici pr@itok maza-
ciho proudu omazévacim vinutim &/z hlavy. Mazaci proud hlavy HO tede pfes tranzistor
T9 a mazaci proud hlavy H1 protékd tranzistorem T8. SekvenZni obvody pro Fizeni oma-
zévéni zapsané informace jsou tvoifeny MKO D2/4 a D2/12, které zajidtuji potFebné
zpo!ﬂéni omazawéni viéi zdpisu.

Cteci obvody jsou pFi zdpisu oddé&leny diodami D7 aZ D10.

PFi &teni je pFisluZnd hlava vybréna sepnutim tranzistoru TS (HO), resp. T7 (H1).
Cteny signdl postupuje na vstup 1-2 integrovaného obvedu &teciho zesilovage IO 1
(3470) ptes diody D7-D10, Sprévné korekce #teného signédlu je nastavena pomoci kon-
denzdtorfi C17, Ci8, C19, C20, induk&nosti L1, L5, L4 a L2 a odporu R39. Regulace faze
vystupniho signdlu na uUrcovni TTL se provéddi potenciometrem F1. Ctend data postupuji

z vystupu IO 1/10 a budi& F5/8 na interfaceovou linku K1/46.

Napéjeni integrovaného obvodu IO1 je zajisSté&no ze zdroje +5V a zenerovou diodou D17
pfes srazeci odpor R27. Pracovni reZim vstupniho obvodu je nastaven diodami Di14-D16
a odpory R29,R91 a R133, R92.

Ptitlak hlav je pfi zapisu a ¥teni zal}étén interfaceovym signdlem PRITLAK HLAV, pFi=-

véddénym na 3pi&ku K1/18. Pfes invertor E5/10, hradla C4/6, C4/3, C4/8 a C4/11 postu-

puje na KO typu D €3 a pak pfes hradlo F1/3 a B5/3 #idi spinaci tranzistor elektromag-
netu pfiklopu hlav T10, )

z V?sfupu hradla C4/8 postupuje signal pritlaku hlav na blokovaci obvody zdpisu & na
KO typu D C3/8-9, ktery pFes hradlo C5/8 #idi signalizani LED na pfednim panelu pa-
m&ti. Tato dioda p¥i zapisu nebo &teni blikd v rytmu prichodu indexovych impulzd,
pFivadénych na hodinovy vstup KO C3/8-9 (p¥i sepnuti spojky S,5). PFi propojeni spoj-
ky S,, bude dioda trvale svitit pfi pfivedeni interfaceového signédlu PAMET v PouZITt
na Spifku K1/16.

Obvody vystavovaci logiky

Obvody vyétavovaci logiky slou?i k nastaveni hlav na poZadovanou stopu (etopy). Jsou
tvoteny &ita&em kroké, dekodérem stavu &itade, vykonovymi spinadi, obvodem pro Fizeni
proudu tekouciho vinutim motoru a monostabilnim klopnym obvodem.

Obvody jsou Fizeny signélem KROK, pFi kterdm se zm¥ni stav Zitade o jedniiku. Podminkou
spravné ¥innosti obvodd je vybrdn{ paméti a zablokovéni obvodd povelu Zdpis.

Smé&r Zitdni Zitafe je dédn interfaceovym signilem SMER, PFi nizké urovni tohoto signédlu
se hlavy pohybuji smirem do stfedu disku, pFi vysoké urovni se pohybuji smérem vzad,
tj. od stfedu disku. Cita& je tvoF¥en IO BS a B7. Vystupy 5-6 a 8-9 integrovaného obvodu
B7 jsou pFi pFichodu impulst KROK Fizeny tak, aby sled spindni jednotlivych budicich
tranzistord vinuti krokového motoru Z22KD207 (vinuti A, B) odpovidal tab. 2.
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3.1.2.3

Sm&r vystavovani ?50;35 vyvodd Zapnuti/vypnuti tranzistord
VZAD VPRED| 9|8 |5 |6 T12|T14{T16|(T18|T20|T22|T24|T26
0O|1|0}]1 2 v v Z Z v v r4

1. KROK 3. 1|10|0]1 v z Z: v z \ v 74
2. KROK 2. Til00lc 15180 v 74 z A v z F4 A"
&0 KROK 1. (o8 B Bl i {0 Z \ \' z Vv z Z Vv
4, KROK (VP) 0Oj1|10]1 z v \ Z Z v Vv 74

Pfitom se pfivede pres proudovy zdroj T27, T28 do pfisludného vinuti krokového motoru
napadjeci nap&ti +24 V v odpovidajicim sm&ru. Plné buzeni vinuti vSak trvé jen krétkou
dobu (asi 30 ms) po pfichodu signalu KROK, Po uplynuti této doby protéksd vinutim kro-
kového motoru jen pfidrZny proud ze zdroje +5 V pfes diodu D25.

Obvody generovani stavovych signdld

Obvody generovani stavovych signdl@ jsou ur&eny k vytvofeni signdlu INDEX 1, INDEX 2,
STOPA 00, STOPA 43, blokovani zépisu, kontrola vymény disku, dvoustranny disk a JED-
NOTKA PRIFRAVENA.

Ke generaci signédlu INDEX 1, 2 se pou2ivd optoelektronickych prvké (svételnych diod
infragerveng vyzafujicich WK 164 21 a fototranzistord NPN KPX 81), které sleduji otvor
v rotujicim disku. Snimanym signdlem je ¥izen vstup 7 (INDEX 1) nebo vstup 5 (INDEX 2)
napé&tového kompardtoru G2. Na vystupu soudinového €lenu F1/11 dostavame signédl INDEX,
ktery fidi potiebné obvody pam&éti a po vybrani paméti postupuje pfes budi& F4/11 na
interfaceovy konektor K1/20,

Signaly STOPA 00 a STOPA 43 jsou rovnd% generovany pomoci vy3e uvedenych optoelektro-
nickych &len@.' Z téchto &lenf postupuji signaly na vstup 11 (STOPA 00) a vstup 9
(STOPA 43) komparatoru G2, na vystupu kterého dostdvame informaci o poloze hlav na
disku. Signdl STOPA 00 pak postupuje pro vybranou pamét pfes budi& F5/11 na interfa-
ceovy konektor K1/42. Signalem STOPA 43 e ridi velikost zadpisového proudu, tekouciho
pfi zdpisu tranzistorem T3 a odporem R9.

Signél OCHRANA ZAPISU je generovéan pomoci optoelektronického &lenu #idiciho kompardtor

. G4/2. Z vystupu kompardtoru postupuje signal na blokovaci obvody zépisu a pfes hradlo

a budi& na interfaceovy konektor K1/44.

Signal DVOUSTRANNY DISK je generovdn KO F2/5-6, ktery je fizen signdlem INDEX 2. Tento
signal je pro vybranou pam&f pfivédd&n pfes budi& F5/3 na konektor informace K1/10.
Signal ZAMENA DISKU je generovdn KO F2/8-9, Tento obvod je Fizen mikrospinacem uzavfeni
dvefi pam&ti a pfitlaku hlav (pfi sepnuti S1), nebo vyb&rem paméti (sepnuti S2). Pfes
budi& FS5/6 postupuje pro vybranou pamét na konektor interface Ki/12.

Signal JEDNOTKA PRIPRAVENA (READY) je generovdn pomoci MKO E2 a KO F3, které jsou fi-
zeny mikrospinatem uzavieni dvefi pamdti a signélem INDEX. Spravnd délka signédlu MKO

se nastavi potenciometrem P2, Signal JEDNOTKA PRIPRAVENA pro vybranou pam&f postupuje
pfes budié F4/6 na konektor interface K1/22. '
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3.1.2,4 Ridici obvody oté&ek hnaciho motoru pruzného disku

Rota&ni pohyb pruiného disku je zaji¥tdn Femenovym prevodem od t#ifdzového stejno-
smérného bezkolektorového elektromotoru. Pfepindni fdzi & sniméni rychlosti otdZeni .
motoru je provedeno pomoci optoelektronickych &lenf.

Principidlni schéma zapojeni buzeni motoru a Ffizeni jeho otédZek je na vykresu 605,510,
L2 - Deska ndhonu, obvodové schéma, typ II (pFfiloha 3).

Ptepindni fa4zi motoru je Fizeno optoelektronickymi prvky, rozloZenymi na desce snima-
&b 605.080, kterd je pfipojena k zdkladn& motoru. K fototranzistor@m Fizeni spina&d
fézi jsou pFipojeny vstupy 5, 7 a 9 kompardtoru I0 8, Z vystupd 2,1 a 14 I08 jsou
signédly pfivédény na vstupy pFevodnik@ z kédu BCD na desitkovy kéd (IO 5). K vystupfim
tohoto obvodu je ptipojena kombina¥ni logika a prevodniky UGrovni, kterymi se Fidi spi-
néni a pFepindni jednotlivych fézi hnaciho motoru, Ke spinaZém fizi pat#i tranzistory
Q40 az Q51.

Pro m&Feni rychlosti otdeni rotoru se rovndZ pouziva optoelektronicky &len, tvoFeny
svétlo vyzafujici diodou a fototranzistorem. Ziskanym signdlem je fizen komparator

I0 8/13, na vystupu kterého obdriime signély, pomoci kterych se gersruji velmi kratké
impulzy. T&mito impulzy je Fizen MKO, realizovany asovaem BE 555 (IO 6), Jeho vy-
stupnimi signdly je€ Fizeno nabijeni a vybijeni kondenzdtoru C51 pfes tranzistory

Q37, Q38 a Q39. Opakovaci perioda Ffidicich sign&ld na vstupu MKO je zdvisla na rychlos-
ti otd¥eni rotoru. Tim se m&ni i Groven nap&ti na vstupu napdtové zavislého generétoru
impulz6, realizovaného integrovanym obvodem 7 (B260D).Na jeho vystupu dostdvéme sérii
gitkovd modulovanych impulzli, kterd je pfes tranzistor Q52 pFivad&na na kombina&ni
logiku *izeni spinani fézi. Tim dochdzi k impulznimuy #izeni proudu, tekouciho vinutim
motoru.

RozloZeni sougédstek na desce elektroniky je patrno z vykresu desky FD osazené 605.500,

L1 (pfiloha 2). RozloZeni soudéstek Fidici elektroniky hnaciho motoru je na desce

ndhonu osazené 605.510, L1 (pFfiloha 4) a rozloZeni snima&é je na desce snima&@ osazené
605,080 (pfiloha 6). Obvodové schéme desky snima&l je na vykrese 605.080, L2 (priloha 5).
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NAVOD K OBSLUZE
V&eobecné pokyny

Zachézeni s disketou

Nosidem informace pro pam&t CONSUL 7115 a 7114 je pruZny magneticky disk, odpovidajici
normé ISO 5654 nebo ISO 7065. Vn&jsi provedeni diskety je na obr. 5. Vlastni magneticky
disk je umist&n v obdlce, kterd mé& z vnit¥ni strany vystelku, slouZici k zachyceni pra-
chu. PFi skladovéni je disketa uloZena v obalu. S disketou je nutno zachdzet ndsleduji-
cim zpbsobem.

1. Okam#it¥ po vyjmuti diskety z pam&ti je nutno ji uloit do obalul

2. Diskety je nutno skladovat ve vertikalni poloze.

3. Diskety je zakdzéno vystavovat plsobeni magnetického pole a umisfovat je v blizkosti
predmétdé z feromagnetickych materialé, které mohou byt zmagnetovany.

5. Poikozené obaly pro skladovéni diskety je nutno vym&nit za nové.

6. Na obdlku disku (disketu) je zakézano psat tuZkou nebo kuligkovym perem. Pro tento
U&el pouzivejte napf. specidlni popisovaé& “FIX".

7. PFi jakékoliv manipulaci s disketou je zakézano koufit.

8, Diskety je zakézéano vystavovat plisobeni tepla a slune&niho zafeni.

9. Je zakazadno dotykat se povrchu vlastniho disku a &istit jej!

Ptiprava paméti k montaZi

1. Otevfit lepenkovou krabici, vyjmout t&snici vloZky, sejmout polyethylenovy sagek
a pam&f vyjmout.
2. Zkontrolovat &istotu paméti, obzv14&td prostor pro umistdni diskety pritla&ného me-
chanismu, dr2aké hlav a vodiciho pésku. Pfipadny prach a ne&istoty je nutno odstranit.
3. Zkontrolovat zasunuti konektord kabeld . magnetickych &/z hlav.
4, Zatizeni je nutno vybalovat v bezprainé mistnosti s maximdlni vlhkosti 65 %.

Montaz paméti

Pamt je ur&ena pro vestavéni do odpovidajiciho zafizeni. Celkové a pfipojovaci rozmé-
ry paméti jsou vyzna&eny na obr. 6.

Urgeni 3piZek konektoru interface je uvedeno v technickém popisu, kde je zaroven uveden

i zplisob napdjeni. Do zafizeni se pamé&t uchycuje $rouby M6. Délka zadroubovéni do rému
pam&ti nesmi pfesadhnout 10 mm.

Bezpe&nost préace

Ptipojeni paméti a jeji uvedeni do provozu je nutno provadét v souladu s odpovidajicimi
stadtnimi normami a prfedpisy pro zafizeni vypo&etni techniky, platicimi v zemi zékaznika.

P#i b&hu motoru je zakézéno strkat prsty do prostoru #emenic, hnaciho femene, vystavo-
vaciho mechanismu a pohonného elektromotoru.

Technickou obsluhu pam&ti mohou vykonévat pouze osoby, zauZené v rozsahu exploataéni
dokumentace a seznamené s pFfedpisy bezpe&nosti prace s elektrickym zafizenim v souladu

s odpovidajicimi normami a pfedpisy, platnymi v zemi zékaznika.

Je zakazano dotykat se.pracovniho povrchu magnetickych hlav prsty a kovovymi pfedméty,
protoZe je zde moZnost mechanického poskozeni hlavy a tim vyfazeni paméti z provozu.
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Obr., 5: Flexibilni magneticky disk (disketa)
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5. NAVOD PRO MONTAZ A INSTALACI
5.1 Pfiprava a provoz paméti

5.1.1 Premistdnim ovladee na &elnim panelu proti sméru pohybu hodinovych ru&iZek se uvolni
otvor pro zasunuti diskety. Disketa se pfi vkléddéni orientuje tak, aby Zédst obdlky
. 8 podélnym otvorem pro magnetické hlavy vchédzela do otvoru napfed a Etitek obdlky aby
se nachdzel ve vyfezu Zelniho paﬁelu.

5.1.2 Do vybraného otvoru se vlo2i disketa a zasune se a% na doraz. Pak se pfemisti ovladaZ
do krajni polohy ve sméru pohybu hodinovych rudigek, &im%Z se magneticky disk vystiedi
a upne.

5.1.3 PF*i vyjiméni diskety z pam&ti je nutno premistit ovlé&da& do krajni polohy proti sméru
{ pohybu hodinovych ru&igek, disketu uchopit prsty ve vyfezu &elniho panelu a vytdhnout
ven,

5.1.4 P*i dodriovéni vySe uvedenych pravidel doporutujeme disketu vkladat a vyjimat z
) paméti pfi zapnutém ndhonu paméti.
| 5.1.5_§;n§?gt vybrané jednotky je signalizovéna rozsvicenim zelené LED diody na pfednim
panelu paméti.

5.2 Sefizeni paméti

5.2.1 Sefizeni pfitlaku disku

- Uvolnime pfitlak disku oto¥enim ovladaZe vlevo k dorazu na panelu,

- uvolnime matici (ovladade),

- natédéime tyZ sest. tak, aby hlavy &roubl t#menu byly pod trovni obrysu paméti
0 - 0,5, _ g

- mezi ovlada& a panel vloZime pomficku tloué?ky 0,5 mm (pomGcka nesmi poikozovat
materidl panelu ani ovladade),

- pi¥itladime ovladaé k levému dorazu a v této poloze utdhneme matici,

- pomlcku vyjmeme,

- zavieme pamé&i, ovlada& otodime af k pravému dorazu. V této poloze musi ovladad
drZet s pfetahem pruzin,

- uvolnime dva Srouby M2,5 tfmenu. Oba zévésy ramena se vlastni pruZnosti srovnaji,

- utédhneme oba Zrouby,

- po otevieni ovladage kontrolujeme paralelni chod Zela st¥ediciho kotouZe. V otevie-
né poloze musi vzniknout Sté&rbina mezi stifedicim kotoulem a vfetenem cca 2,5 - 3.

Mechanismus nesmi pFesahovat obrys paméti. PFi zavirédni jednotky musi byt pFitla&ny
kotout ve vzddlenosti cca 0,5 od vfetene s Zelem vietene rovnobsiny ¥ 0,2, Lze se-
#idit posunem &roubd M 2,5 timenu v draZkéch z4vé&sd ramena.

Poznédmka :

Za levy doraz je uvédén vystupek s diodou LED. Po nastaveni zkontrolovat, zda h#idel
stfediciho kotoue p#i otdéeni nedrhne v otvoru g 6 tfmenu. V pFipadé drhnuti je nutno
povolit 2 Srouby M3 (pFistupné ze strany desky elektroniky pfes otvory v zékladn#)
spojujici rameno, li&tu ramena, zdvés ramena. Posunem uvoln&ného ramena se drhnuti
odstrani, oba 3rouby se pfitdhnou a znovu se zkontroluje paralelni chod Zela stfe-
diciho kotoule, nepfesnosti se upravi.
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| 5.2.2 Sefizeni koncovych dorazd nosile
~ Uvolnime &roub M3 brzdy, ruéng pfesuneme nosil hlav k dolnimu koncovému bodu tak, aby
se pFilozka 1 jest& nedotykala planZety.
- NatoZime brzdu a# na doraz v kladce a brzdu #roubem M3 zajistime.

- PFesuneme nosi& hlav k hornimu koncovému bodu aZ na doraz a kontrolujeme, zda se ani
v této tvrati nedotyké planZeta piiloZky 1.

Poznamka :
Vvéle mezi planZetou a pfiloikou 1 mé byt v obou koncovych bodech nosi&e hlav pfibliZné
stejna.

5.2.3 Sefizeni pfitlaku hlav
- Uvolnime p#itlak disku otofenim ovladafe vlevo k dorazu na panelu.
- Po uvolnéni matice vy$roubujeme ze 3/4 roub M3 na ramenu.

- Uvolnime 2 3Zrouby drzéku elektromagnetu & posouvanim elektromagnetu nastavime vzdalenost
| kluzné plochy pfitla&né paky od roviny dosedacich ploch zakladny na 18 to0,5 mm.

- Elektromagnet s drZakem zajistime v této poloze pritazenim Sroubd.
- Kontrolujeme, zda se v krajni poloze (stopa 76) nedotyka dr2dk O rotujici femenice.
- Do paméti zasuneme magneticky disk a pamst "zavieme".

- Pomoci Sroubu M3 ramene nastavime polohu pfitla&né paky tak, aby se magneticka hlava
1 v dr2aku nedotykala magnetického disku. Présvit cca do 0,3 kontrolujeme vizuélné.

- Sroub M3 zajietime pfituZnou matici.

- zatlaZenim na jho elektromagnetu v jeho zadni &4sti aZ na doraz imitujeme pFitlak.
Posuvem téhla po uvoln&ni Sroubu a objimky na jhu elektromagnetu nastavime polohu
pritla&né paky tak, aby uvolnila dridk 1. Magnetické hlava 1 dosedne na magneticky
disk.

- Mezi klouzétkem drzsku 1 a kluznou plochou pritla&né péky nastavime viOli 0,5 + 0,5 mm,
- Objimku jha elektromagnetu zajistime Sroubem.

- véli 0,5 + 0,5 kontrolujeme po celé draze vystavovaciho mechanismu.

5.2.4 Sefizeni mikrospinale zavieni paméti

OkamZik sepnuti mikrospinafe umist&ného na drZaku se eefidi prihnutim vy&nivajiciho ploché-
ho prstu ramena tak, aby k sepnuti doslo pfi natoZeni ovlada&e o uhel 45°_+ 10°. Ohel
svird ovlada& s podélnou osou panelu.

5.3 Nastaveni paméti

Nastaveni elektroniky pam&ti provédime po namontovéni na Fadn& provéfenou zédkladovou
desku viech zkontrolovanych a nastavenych funk&nich celk@ paméti a po jejim mechanickém
sefizeni.

PFed nastavovanim musi byt pam&t minimaln& 20 minut v provozu. Pro presné nastaveni
na referen&ni stopu je 2édouci, aby nastavovaci CE-disketa byla uloZena alespon 24 ho=
din v optimélnich klimatickych podminkach. Nastavovaci klimatické podminky jsou:
- teplota okolniho prostiedi 23°c 2 2%c;
" = relativni vlhkost : 40 = 60 %.
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5.3.1

PFed zaloZenim nastavovaci diskety je potFebné pam&t F4dn& odmagnetovat a po dobu
zaloZeni diskety nezapinat a nevypinat pam&t a nepifipojovat nebo odpojovat Z4dné
pPropojovaci kabely,

Nastaveni paméti provedems nésledujicim zplsobem,

Nastaveni otégek disku

a)
b)
c)
d)
e)
f)

g)

h)
1)

Do pam&ti vloZime pracovni disketu a upinacim néchanisnem upneme disk,

vymontujeme desku nahonu & na misto odporu R161 Pfipojime odporovou dekadu (8-12) ko,
paméf PFipojime k testeru typu TFD-20 & zapneme napédjeci nap&ti,

vystavime hlavy na stopu 00,

zvolime pracovni reZim “NEKONTROLOVANE CTENI“.

signdl "INDEX" na Spidce K1/20 ptivedeme do ¢itade, pPracujiciho v reZimu mé&reni opa=-
kovaci periody v rozsahu 150-180 ms,

pomoci ogporové dekddy nastavime délku opakovaci periody signdlu INDEX na hodnotu

T = 166,7 ms 2 0,5 ps,

odporovou dekadu odpojime a na Jeji misto zapojime odpor z #ady E96,

desku néhonu pfipevnime k zdkladnsg paméti,

Nastaveni &teciho zesilovaZe

a)
b)
c)
d)
e)

f)

Paraleln& k hlavam pfipojime kompenza&ni potenciometry 10 kO,

vybereme hlavu 0 a zvolime pracovni reZim testeru “NEKONTROLOVANY zAP1S"™,

na stopu 00 zapiseme “nuly" a "jedni&ky",

zvolime pracovni rezim "NEKONTROLOVANE ETENE",

sondy osciloskopu Pfipojime k m&Fficim bodfim M13 nebo Mi4 a sledujeme prib&h napéti na
stinitku obrazovky, r

zavieme desku elektroniky a prfipojenym potenciometrem nastavime sprévny prlb&h na-
Péti v m&Ficich bodech M13 a Mi14. Tento préb&h Je znézorn&n na obr. 7.

500 - 1000 mVv

Obr. 7

9) zméfime hodnotu odporu Potenciometru a na jeho misto pfipojime odpor TR191 z Fady
E48 (2,7 az 4 kD), :

h) vybereme hlavu 1 a provedeme pro ni operace ¢) aZ g) - neprovddime u paméti C7114

i) vystavime na stopu 76 a zapideme zde samé "nuly”,

1) zvolime pracovni reZim "NEKONTROLOVANE ETEMf"a sondu osciloskopu pFfipojime k M15,

k) potenciometrem P1 nastavime fdzovy posun &tenych impulzd tek, aby lefel v mezich

0.95<¥4<1,05 (obr. ),
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Obr. 8

1) na testeru zvolime pracovni reZim "INICIALIZACE" a provedeme zépis "jedni&ek"
a "nul”,

m) zvolime pracovni rezim "ETENI" a v ndhodném vyb&ru Zteme zaznamenané informace.
B&hem operace &teni nesmi byt chané gteni. Etend provédime jak na hlavé 0, tak
i na hlavé 1.

Radidlni nastaveni_hlav na referen&ni stopu (u C 7114 nastavime jen hlavu 0)
Po vloZeni nastavovaci diskety DYSAN 360/2A do rotujici paméti provedeme:

a) Hlavy vystavime na stopu 38, vybereme hlavu 0 a zvolime pracovni reZim "NEKONTRO-
LOVANE ETENT", _

b) signél INDEX pFivedeme na vstup externi synchronizace &asové zakladny osciloskopu,

c) rozsah &asové zédkladny nastavime na 20 ms/dilek, :

d) sondy osciloskopu pFipojime k M13 a M14. Kanél pfepneme na INVERT a pracovni refim
osciloskopu vybereme na soudet (ADD). Citlivost obou kanal@ volime stejnou,

e) na obrazovce sledujeme prab&h signdld podle obr. 9. Zobrazené prib&hy se mohou
od sebe liit maxim&ln& o 30 % amplitudy signédlu. Je=1i tomu tak, prfejdeme k bodu
i). JestliZe nastaveni nevyhovuje, pokragujeme v operacich podle bod# f) az h)

f) povolime upevnovaci Srouby krokového motoru,

g) posunutim krokového motoru vpFed nebo vzad nastavime hlavy tak, aby amplituda
obou obdlek signdlu byla stejna,

h) utéhneme upevhovaci Erouby KM,

i) postupn& vystavime v obou sm&rech na Jinou stopu a vritime se zp&t na stopu 38,
Sledujeme pFitom nastaveni hlav na referenéni stopu,

j) neni-li nastaveni hlav v dovolenych tolerancich, opakujeme operace bodf f) aZ 1)

k) provedeme kontrolu nastaveni hlavy 1. Neni-1li nastaveni sprévné a vzajemnou ko=
rekci je moZné nastavit obg hlavy, provedeme to operacemi f) az i).

Neni-li moZné ob& hlavy sprévng nastavit, musi se vystavovaci mechanismus vymé&nit,
Jsou-1li ob& hlavy spravné nastaveny, pfikroZime k nastaveni snimade stopy 00,

Sprévné nastaveni . : Posun sm&rem Posun smé&rem
na stopu 38 ke stop& 37 ke stopé 39
Obr. 9
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5.3.4 Nastaveni snimaZe stopy 00

a)

b)
c)
d)

Sondu osciloskopu piepneme na m&feni ss signdlu a pFipojime ji k M7. Musime
zde nam§¥it Uroven L,

uvolnime ¥rouby lamely 650.006,

vystavujeme postupné na stopu 00,

posouvénim lamely nastavime snima& tak, aby jeho sepnuti odpovidalo obr. 10

Napét Groven

v M7
-———-ﬁ— oblast pfeklopeni komparatoru
L
Stopa
o} 2 4 3
Obr. .10
e) .upevnovaci &rouby lamely pFitéhneme a ovétime op&t sprédvnost nastaveni snimale,

f)

sondy osciloskopu pFipojime k M13 a Mi14 tak, jako v bodé 3/d a &teme signal,
ktery je na stopd 00 zaznamendn zpfsobem FM.

-

Nastaveni gnimade INDEXU

a)
b)
<)
d)
e)
f)

9)

h)

i)
i)

Zkontrolujeme, zda &ifka indexovych impulz& odpovidé TP,

vystavime hlavy na stopu 01 a vybereme hlavu O,

Osciloskop synchronizujeme od signélu INDEX,

sondy osciloskopu pfipojime k M13 a M14 tak, jak je uvedeno v bod& 3/d,

¢asovou zakladnu osciloskopu nastavime na So/us/dilak,

zm&*ime Zasovy lUsek mezi néstupnou hranou signdlu INDEX a prvni &piékou
tasového signdlu. Velikost &asového useku musi byt 200 ¥ 100/us (obr. 11),

v pfipadé potfeby nastavime sprévnou polohu natdZenim snimad@ indexu T - 605,175,
hlavy vystavime na stopu 73 nebo 76 a provedeme zde stejné m&Feni. Nam&Fend hod-
nota musi odpovidat 200 100 us,

rozdil namé&fenych hodnot mezi stopami 01 a 76 (73) mbZe byt maximalné So/us,
vybereme hlavu 1 a provedeme pro ni stejnd m&feni. Je-1li tfeba, provedeme na-
staveni obou hlav kompromisng&.

u

2001 10Qus

Obr. 11

Kontrola nastaveni azimutu (u C 7114 nastavime jen hlavu 0)

a)
b)
c)
d)
e)

Vystavime hlavy na stopu 76,

tasovou zédkladnu osciloskopu synchronizujeme od signélu INDEX,

rozsah &asové zédkladny nastavime na 1 ms/dilek,

sondy osciloskopu prfipojime k bodlm M13 a Mi4 tak, jako v bodé 3/d,

testerem zvolime reZim "NEKTROLOVANE ETENI" a eledujane prob&h signédlu na obrazovce.

‘Eteni signélu provéddime postupn& pro ob& hlavy.

Optimélni nastaveni azimutu (uhlové nastaveni Stdrbiny hlav) je p¥i rovnosti
drovni dvojice 1.-4. a (2.-3.) "shluku" signél@. Prdb&hy sprdvného nastaveni
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szimutu a jeho dovolenych toleranci jsou znézorndny na obr. 12 (dovoleno % 0018').
V ptipadé, %e azimut neodpovidd sprévnému nastaveni, musi se vystavovaci mecha=-

nismus vymé&nit.

”2. ‘-‘H. * 2.
1. | 4, |
4. 4,
i il I
‘Spréavné nastaveni Maximdln& dovolena Maxim&lng dovolena
azimutu negativni chyba pozitivni chyba

s

Obr. 12

Zavér

Po nastaveni paméti se z ni vytdhne nastavovaci disketa, vloii se disketa pracovni
a provede se jeji inicializace. Potom se zvoli pracovni reZim ETENT a v nédhodném
vyb&ru se &te zaznamenand informace. Nesmi byt chybné gteni.

Do pam&ti se pak vloZi jind pracovni disketa, kterad je nainicializovana a zapsané
na jiné nastavend paméti a provede.se jeji &teni. Nesmi dojit k chybnému &teni.
Potom paméf #4dn& uzavieme a utdhneme Srouby upeviujici desku FD k zékladnd. Pamé T

pFipojime k testeru typu PT-350 a provedeme na ni méfeni vdech zédkladnich parametrf
podle TP. P¥i m&feni parametrd pamdti pouZijeme také pfedkompenzaci zapsanych infor=-

maci & to aZ do 180 ns.

V pripadé potfeby je jestd mo2né &teci obvody dokorigovat pridavnou kapecitou'a
doladit potenciometrem P1 tak, aby bylo zajidt&no spolehlivé Zteni informace zazna-

menané metodou MFM,

Nakonec pam8i otestujeme testerem typu T-400.
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PREDPIS PRO (ORZBU

Ci8téni &/z hlav

Cistdni &/z hlav se provéadi dle potfeby (p*i nespolehlivém ¢teni), pFidem# se olisti
pracovni povrch obvodu magnetickych hlav. &iZtsni provéddime tak, 2e tkaninou nepoust&jici
vldkna, namofenou v izopropylalkoholu, oZistime pracovni povrch obou hlaviZek (u C 7115).
U C 7114 otistime pracovni povrch jedné hlaviZky. P*itom rovn&Z oZistime celou pamét

od prachu pomoci Zisticiho Stétce. .

Cistdni &/z hlav miiZeme také pravideln# provadét pomoci Zistici diskety BASF CLEANING
FLEXY DISK 8". Zp@isob &i5t3ni hlav touto disketou je uveden v nivodu na poutite uvedené
digkety.

Pravidla pro skladovéni a dopravu

a) Paméti se skladuji v plivodnich obalech v mistnostech s teplotou +5 a% +35°C a relativ-
ni vlhkosti do 85 %.
Skladovaci mistnosti musi byt prosty jakychkoliv létek, zpdsobujicich korozi. Po dobu
skladbvtni je tifeba pam&t ochréanit pted mechanickym podkozenim, vnikanim vlhkosti,
prachu a nelistot. PFi zvy3ené vlhkosti nesmi dojit k oroseni paméti.

b) Paméti se mohou pFepravovat v pévodnim obalu libovolnymi druhy dopravnich prostfedké
p#i dodrZeni nésledujicich podminek:

= zrychleni maximéln& 15 g

= frekvence uderd do 60 Gderf/min

= teplota okolniho vzduchu od =-50°C do +50%

- relativni vlhkost vzduchu do 80 % bez kondenzace.

Pfeprava musi byt zabezpelena tak, aby nedodlo k mechanickému podkozeni pam&ti,
proniknuti prachu a nedistot.

Servis

Udrzbu, zdrugni i mimozdrugni opravy provédi organizace, povéfena té&mito ukony pro final=-
ni zafizeni, ve kterém je pamét instalovéna a dle doporufeni vyrobce findlnich zafizeni.

Krom& toho opravy paméti provadi OTS vyrobce.
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11.

13,
14,
15.
16.
17.

- 18,

19.
20.

DOPORUEENE PRISTROJE A zARfzenf

Dvoukanélovy osciloskop, napi. typu TEKTRONIX
Cislicovy voltmetr (Tesla. BM 533)

MEFLE kmitotu (Tesla BM 520)

Miliampermetr (do 100 mA)

Odporové dekéada (XL6) ‘

Napéjeci zdroje ss nap&ti: +24V/2,5A; +5V/2A
Tester typu TFD-20

Tester typu PT=350

Tester typu T-400

PFripravek pro oZiveni elektronickych prvké zakladny paméti
Pripravek pro oZiveni desky snima&l hnaciho motoru
PFipravek pro oZiveni desky nséhonu

PFipravek pro o%iveni desky elektroniky FD
Adapter hlav

Dva potenciometry 10 kQ a 15 kQ

Univerzélni generétor signéld

Nastavovaci CE-disketa DYSAN 360/2A

Mechanické nafadi )

Digitalni disketa DYSAN 808 - 400 Diagnostic
Cistici disketa BASF 8"




8. PRILOWY

¥ 1. Deska FD - obvodové schéme typ II - 605,500, L2
. 2. Deska FD - osazend : 605.500, L1
| 3. Deske néhonu « obvodové schéma typ II 605.510, L2
| 4, Deska néhonu - osazensd : 605,510, L1
5. Deska snimall - obvodové schéma typ II - 605.080, L2
6. Deska snimalld - osazend 605.080, L1

7. Ndhon = gestava ) 605,509

.Deska FD - pou#ité elektronické soudstky
Deska néhonu - pou2ité elektronické souddstky

Upozdrnini:
Pfilohy 1, 2 a 3 jsou volnd vloZeny, 1 a 2 jsou z vyrobnich dovoda tidtdny délend.
Motiv jednotlivych Zdsti se pfekryva,

-
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5. 605.080,L2
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DESKA FD - POUZITE ELEKTRONICKE SOUBASTKY

1 2 3 4 5
926323 TR191 51RJ R100 1
926526 TR191 68RJ R47,R111,R115,R116,R120,R121 6
926326 TR191 82RJ R55,R59,R65,R71,R98,R104 12

R109,R124,R126,R129,R131,R42"
926330 TR191 150RJ R32,R82,RB3,R84,R85,R86,

R87,R88 ,R89,R133 10
926333 TR191 220RJ R58 2
926151 TR191 332RG RS4 1
926338 TR191 390RJ RE68 1
926341 TR191 510RJ R67,R93 2
926162 TR191 562RG R24,R26 2
926346 TR191 1K0J R12,R21,R30,R43,R44 ,R46,R51,

R61,R66,R112,R113,R114 ,R117,R132 14
926178 TR191 1K216 R1,R2 2
926431 TR191 1K50F R39,R118,R119 3
926355 TR191 2K22 R50,R64 ,R72 ,R74 ,R78,R101,

o R106,R123,R128 9
928751 TR191 2K21F R5,R6,R15,R18 4
926356 TR191 2K73 R10 1
929220 TR191 2K74G R34 1
926357 TR191 3K3J R53,R97,R49 ,R63,R122 ,R127 6
926359 TR191 4K73 R16,R20,R48,R99 4
926363 TR191 5K6J R33 1
929231 TR191 6K49G R94 1
926366 TR191 8K2J R29,R56,R81,R125,R130 5
929198 TR191 8K25G R4,R7 2
926368 TR191 10K3J R40,R69 ,R75,R79,R102,R107 6
928823 TR191 10KSF R13,R17 2
926543 TR191 15K2 R95 1
926370 TR191 18K3J RS2 1
928870 TR191 22K1F R91,R92 2
929250 TR191 23K7G R11 1
926374 TR191 33K3J R70,R76,R80,R103,R108 5
926384 TR191 100K3J R3,R14,R19 3
926390 TR191 470K3J R73,R77,R90,R105,R110 5
926391 TR191 1MOJ R96 1
926509 TR192 100RJ R57 1
926516 TR192 620RJ R27 1
926740 TR193 560RJ R22,R23,R25,R28 4
927611 . TR510 62RJ R41,R45 2
Vyb&r pFfi oZiveni: R9 2
926152 TR191 348RG
926153 TR191 365RG
926154 TR191 383RG
926155 TR192 402RG
926151 TR191 332RG
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1 2 3 4 5
Vyb&r pFi oZiveni: R8 2
926447 TR191 B25RF
928645 TR191 866RF
928663 TR191 887RF
926448 TR191 909RF
928699 TR191 931RF
Vyb&r pFi oZiveni: R36,R38 2
928783 TR191 3KABF
926196 TR191 3K65G
926476 TR191 3K83F
926193 TR191 2K496G
926194 TR191 2K61G
929220 TR191 2K74G
928761 TR191 2K87F
928765 . TR191 3KO1F
929222 TR191 3K16G
928779 TR191 3K32F
927571 TPO95 33K P2 1
921085 WK67911 47K P1 1
924865 TK724 470/P/M cs _ 1
927526 TK724 1/N/O/M cz2,c14,C21 3
927087 TK754 33/P/K c28 1
927472 TK754 150/P/3 cy1 1
927468 TK754 220/P/3 c12,c19 2
927088 TK754 47/P/K c20 1
928126 TK845 22/N/Z ci7,c1s 2
928127 TK845 68/N/Z C15,C16 2
928125 TK845 100/N/Z €37,C38,C39,C90,C41,C42,C43,C44,

C13,c23,c25,C27,C29,C33,C34 15
1 921541 TC206 100/N/3J c3,c4 2
921547 TC208 47/N/K co 1
924834 TE131 47/MIKRO c30 1
929630 TFOO6 220/MIKRO C24,C31,C32 3
929640 TF010 22/MIKRO cs 1
929642 TFO10 47/MIKRO c22,C26 2
929641 TFO10 100/MIKRO G7 ‘1
929670 TFO12 4/MIKRO/7 cé 1
Vyb&r pfi oZiveni: C35,C36 2
927097 TK754 10/P/M
927456 TK754 12/P/3
927469 TK754 15/P/M
927099 TK754 18/P/M
927260 TK754 22/P/M
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ol 2 3 4 5
920622 KA206 D1,02,03,D4,D5,06,D7,08,D09
010,D11,D12,D14,D15,D16 15
920663 KY130/80 D19,D020,021,D22,023,024,026
027,028,029 10
926230 KA222 025 1
925529 KZ260/ 6v2 D13 1
927350 Kz260/ 12 D17 1
925530 KZ140 D18 1
925385 KC2378 T:,T2,T3,75,77,T13,T17,T21
T25,T29 10
925036 KC3078 T4,T6,T11,T15,T19,T23 6
925037 . KC637 T8,T9,T10 3
925038 KC638 T27 1
925027 KD139 T14,T18,T22,726 4
925028 KD140 T12,T16,T20,T24,728 5
925265 MH7400 C4,C6,F1 3
925268 MH7404 D5,E5 2
925231 UCY7406N D8 1
925351 UCY7407N B8 1
927926 UCY7408N cs 1
925270 MH7410 cs 1
927957 MH7438 F4,F5 2
925288 MH7474 87,C3,07,F2,F3 5
925368 UCY7486N B5,C7 2
925354 UCY74123N D2,D04,E2 3
925314 MC3470 101 1
928056 KS531LI3P G5 1
1928325 BM339 G2,G4 2
Vyb&r pfi oZiveni RE60 2,5
929231 TR191 6K49G (pro UCY74123)
926480 TR191 6K81F
929233 TR191 7K50G (pro K155AG3)
929198 TR191 8K256G
Vyb&r pfi oZiveni: R62 2,5
929242 TR191 14K76 (pro UCY74123)
929248 TR191 19K6G
929249 TR191 20K5G (pro K155AG3)
929195 TR191 21K56G
Vyb&r pFi oZiveni: c1 2
924866 TK724 680/P/M pro UCY74123
927521 TK724 820/P/K proK155AG3




 —— T

DESKA NAHONU - POUZITE LEKTRONICKE SOUBASTKY

1 2 3 4 5
929353 TR192 220R3J R174 1
926338 TR191 390R0 R135 1
926341 TR191 510R3J R136 1
926537 TR191 680RJ R147 1
926346 TR191 1K03 R151,R155,R159 3
926347 TR191 1K23 R150,R154,R158 3
926355 TR191 2K23 R137,R141,R145,R148,R152,

- R156,R173,R178 8
926357 TR191 3K3) R167,R168 2
926359 TR191 4K73 R164 1
926363 TR191 5K6J R169,R172 2
926366 TR191 8K23 R149,R153,157 3
926368 TR191 10K3 R139,R143,R176,R180 4
926543 TR191 15k3 R175 1
926370 TR191 18K3J R171 1
926374 “rR191 33K3 R138,R142,R146,R179 4
926384 TR191 100KJ R163,R165,R166 3
926390 TR191 470K3 R140,R144,R177,R181 4
926625 TR161 20KF R160 1
P#i oZivovani desky nahonu a nastavovani otaek motoru vybrat
odpor R161 - 1 kus - z nasledujicich hodnot: 1
926482 TR191 8KOGF R161
928812 TR191 BK25F R161
928652 TR191 8KA4SF R161 ‘ /

928813 TR191 8KE6F R161
928653 TR191 8KB7F R161
928654 TR191 9KO9F R161
928817 TR191 9K31F R161
928818 TR191 9K53F R161
928655 TR191 9K7EF R161
926205 TR191 10KOF R161
928820 TR191 10K2F R161
928823 TR191 10KSF R181
928825 TR191 10K7F R161
928656 TR191 11KOF R161
928657 TR191 11K3F R161
926439 TR191 11K5F R161
926785 TR224 2R23 R162 1
927022 TK744 a/N/7/S C60,C61,C62 3
927441 TK744 10/N/S C54,059 2
927093 TK754 100/P/K c48 1
927060 TK782 68/N/Z €70,C73,C74,C75,C76,C77 6
927068 TK783 68/N/Z €56,C57,C58,C63,C64,C65 6
928111 TK794 390/P/K c71 1
921470 TGL5155 A3/N/3/5/25|  ©53 1
920047 TGL5155 AB/N/B/5/25]  C49 1
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1 2 3 4 5
921541 TC206 100/N/3 cs2 1
921548 TC208 6/N/8/3 €50 1
924820 TE134 1/MIKRO/S c51 1
929634 TFOO7 100/MIKRO cs7 1
929620 TFOO9 100/MIKRO c55 1
929640 TFO10 22/MIKRO CEG,CE8 2
9208563 KY130/80 D44,D45 046,047 ,D4F ,D49 6
925385 KC2378 , Q42,Q46,Q50, Nihrada:KC507 3
925035 KC239C Q37,039,Q52, Nahrada:KC509 3
925036 KC3078 Q38,Q40,044,048, Nihrada:BC177 4
925027 KD139 Q43,047,Q51, Nahrada:BD139,KT8176 3
925028 KD140 Q41,045,Q49, Nahrada:B80140,KT816G 3
925265 MH7400 S 3
927963 MH7442 5 i
925351 UCY7407N 1 1
928325 * BM339 8 Nahrada: LM339 1
928330 BE555N 6 1
925240 82600 7 1
926352 TR191 1k8J R170 1
924837 . TE132 11/MIKRO/S c72 =1
Vysvatlivky:

1. Objednaci &islo

2. Typ

3. Hodnota

4, Ozna&eni na vykresu

5.

Potet kusf pro jédno provedeni
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