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Iyto sm2rnice pro poufivédni zahrnujf v sobd technicky popis,
na predpls pro ddribu a nidved pro montédi na

1114 Jsou urie-
n (C 7114)

i b4 menanych mne-
Ps Ny a pro pouiiti
v zalPizenich pro sbér a zpracovani dati, Jeko vndid{ pamdti
minipet{tad®, numericky Pfzenych obrédbicich strojd a pro Pa-
;

du daldich pouiiti.
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Provozni podminky

Paméﬁi Jsou navrifeny pro nepfetrzity provoz v normélaich
klimatickych podminkdch a v prostredi bez vypard kyselin
a jinych ldtek, vyvoldvajicich korozi pPi prafnosti pro-

g

Lo o . op :i » g s
stfed! maximdéing (,75 mg/n” s maximéinim r

i

Jpum a vibracich podlahy do 0,1 mm pii 1

‘
3
g

Normalni klimatické podmink

o

¥ gJ80u Ccharagierizovanve
+

R . o e O
= teploiou ockolnihe wvzduchu 20« 5 70

= rdativanil vlhkost vzduchu 60 £ 15 %

- atmosférickym tlakenm 84 az 107 kPa
Mezni klimatické podminky provozu paméti jsou:

= teplota okolnfho vzduchu +5 az +45 °c

Z
- relativni vlibhkost okolnfho ovzdudi 40 a¥ $5 % pri teplo=-
o
t& 30 7C max. bez kondenzace
- atmosféricky tlak 84 a% 107 kPa

%

Pro paméti Je moiZno pouZit diskety {magnetické pruiné disky)

typu IBM DISKEITE prec jednostranny zéznam a typu IB3M DISKETTE

o dad

2D pro dvoustiranny zéznam, nebo “egzcn eﬁvivalentyg odpovi=

dajici{ normdm ISO/DIS 5654 a ISO/DIS 7065,
Teéhnickéyparametry,paﬂétﬁ : GONSUL 7115 CONSUL 7114
vﬁgzméry disk@tys mm 263§2 £ 0,4
Celkovéd neformétovand kapacita, &hyﬁ@ 1600, 800
NeformAtovand kapacite 3eézaﬁ§ ‘ |
povrchu, Abyi% | : 8C0

P@éet pracovnich povrchi % ' 2 i

Podet sﬁcpyngﬂﬁﬁaca%ﬂim povrehu Ey 2x77 17




CONSUL 7115 CONSUL 711,
: e | o Tam : -
Hustota stop na .povrenu, mm : 1,89 (48 TPI)
Rychlost pPencsu informaci kbit/s:
oy comr -
- pii zAznamu metodou MFM, M FM 500 .
- pii zéznamu metodou FM 250
%
Loba vystaveni m@zi dvina S@ns@ﬁﬁlﬁi _
stopsmi, ms _ D max
Doba pfiklepeni nlav, ms : 40 max
Doba uklidndni vystavovaciho :
mechanisou, ms L 20 msx
Stredni doba piPistupu, ms | 147
Hustote zépisu, megnet.zmén,rad § 13262
H—. - " - " m% I - -~
' Rychlost otéfeni disku, min : 360 & 2%
| Typ interface = odpovidéd drovnl TTL
v gouladu s MM SM EVM, redakce 1984

Stejnosmérné uaﬁé ect ﬁapet

nd

bt
W3
Ok

+24V % 0,5 A, maxim. zvindni 100 mVEs

o

+2 4V 1,5 A, maxim. zvliné&ni 240 mV8S
+ 5V & 5 %5 1,

S J1

A, maxim. zvingni 50 mVSs

Rozméry (8 x v x h), mm 212 x 57 x 320

hmoinamvj kg - , e 340

2.5, Signély interface a d%glﬁh uréeni

xnt@%fmce@vé obvedy a droven interfaceovych smgnél& dsou
provedeny v souladu s normou MM SM EVM, redakce B4, pFilemZ
- nizké droven (log 1) je od 0,0 V do + 0,4V
- vysoké droven (log 0) je od +2,4 V do +95,5 Ve
Popis sxgnélu je v nasleduifcim odstavel a Jejich vyvaﬁ@n&
na geﬁn@tilvé 3picky interfaceového konekioru Jje uv&ﬁan@
v tabulce 1. ‘

2.5.1, Popis signdld

A) Vstupni signély: : _ ,
s VY%*R JEuhGT&Y (PAMETI) - nizké droven tohoto sig-
nslu dovoluje pfenas signélt mezi Fidici jednotkou
a vybranou pamé&tii.

T ¢ 2.0%




toy
VYBER JEDNOTKY

bt

v
SME

KRoK

R

4.

rovni zpl=

- w€lka iﬁu&lZd musi byt

wmd e 3 5 o 5T 4R . A S 5
€riocda signalt musi byt minimélnd

£

SMER - signél, ktery uréuje smdr po Lybu magnetickych
hlav pfi pﬁicnedu impulzt ne lince XBOK. Nizké droven
(leg 1) na této lince uriuje smérp paﬁybu hlav do stre-

‘log 0) urfuje smér pohybu
se nesmi

vysokd iuroven
disku. Uroven tohotc signdliu

du disku,
hlav & okraji

H

N

menit beéhem akiivni Grovné signdlu KROK. Jakékoliv
zméng logické drovné na té%@ lince musi bjt ukonlens

e

ok
minimding 0 {cnodem impulzu KROK,

Vztany mezi signély KROK a SMEK jsou uvedeny na obr.l
=05
I
G 4
z4Ms
=05 ms 1 Z05pms
! ~ & 1 % )
i 1IN i
>5mg

Obr.1: Casové relace mezi signély SMER a KROK

VYBER POVRCHU - signal urcujici, ktery povreh dvoustran-
ného disku bude pouZivén pro &teni nebo zépis dat., Niz=
povreh a vysoké

“@ L

ké Uroven tohoto signélu oznaduje
droven povrch 0%, RozliSeni povrchu *1" a "0 de sta~
novensc prislusnou normou I80. V @ﬂlpaﬁﬂ prepindni

Teba zabezpe=-

2 povrchu "0° na povreh "1Y a ﬂ%@pa@ e
it zpozdéni zépiau nebo

nél ge pousity jen u ham@tl C 7115,

Cteni minimélns o ZQG/uws Sige-

P%&KLGPENL HLAV - signdl, ktery svodi{ nifzkou trovn{
zpisobi pPiklopeni hlav k disku.

e




T ¢ 2.058

- 5 =
6., ZAPIS = signsl, ztery svoji nizxou udrovni akii izuje

I

_ ~ signél, ktery svoji nizkou drove
ni umcZiuje ufivateli realizovst néjakou indika&ni
funkei souvisejfc! s vybirem Jednotky. Je to vybérovy
signsl a k Jeho pouZitf{ je tireba pouZit propojku S74
na desce plodnych spojt.

RozloZeni interfaceovych signdlld na 3pifkdch interfaceo-
vého konekitoru-
? ]
% ggiii%erué Ndzev signdlu
10 | Dvoustranny disk (jen u C 7115)
e | Zéména disku
Co14 ? V?bér,povrchu (Fen u € 7115)
% 16 . Jednotka v &innosti
.18 Priklopeni hlav
20 | Index
22 - Jednotka primﬁavena
.26 - Vybér paméti 1 R
28 § Vybér paméti 2
30 . Vyb&r pamé&tii 3
32 . Vybdr pam&ti 4
34 | Smép
36 Krok
38  Data zépisu
40  Zépis |
42 ~ Stopa 00
44  Ochrana zépisu
46 i Ctend data
1,3 53@3659 Véechny liché &pilky Jsou ns vi zemi

L
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neno metovouw MFY neoo BUFM. PRI kod

pPi operaci zdpis Jsou uveéeﬂy na obr.?

# PRIKLOP
HLAV
>=40mse @
ZAPIS )

; 200 3 520 ms
IAPNUTI TUNEL . - |
SMAZAVANL

=27
DATA ZAPISU 0 °c 1 0 f 1
(MFM -T=2ms ) __J __ji __i
T 45T | 2T T (15005 + L)

Obr.?: Casové relace mezi signdly, pou

K¢
)
<
&y
3
-

mi pPi ope=
raci ZAPIS - ‘

B) Vystupni signédly:

T

=

@}
28

Bad
e
N

P

JEUNOTKA PRIPRAVENA = pii nizké drovni tohoto signéd-

lu oznamuje pamdi Ffdief jednotee, Ze je pPipravena

k Cinnosti. Aktivn{ hladina signdlu Je generovéna

za téchto poﬁdﬁﬁﬁg

- pamdi Jje spréawvnd vybrand a je uzavieny otvor pro za-
sunuti diskety, u

-~ do paméti Jsou pPivedens napdjeci napdti,

&

= pPfi pouZiti Jjednostranného disku Je vybrany sprév-
ny povreh (ngn),

- zasunuty disk je upnuty a Jsou vysildny indexové
impulsy.

£

INDEX - impulz, ktery se generuje v pamdti pPi ka¥dd
otéCce disku. Sestupni hrana impulzu signslizuje po-
f4tek stopy. Nizké droven impulzd md &iFfku 1,8 & 0,6ms

& apgkééaci perioda impulzl Je 166,7 ms & 2,0 %




3. STOPA 00 - signdl, jehoZ nizkd uUroven znamend, ze &/Z
hlsvy se nachézeldl nas stopé U0 (stopa u vwniisino okra=

J€ Gissial e

4. OCHHANA ZAPISU - signal, Ktereho nizké droven Gznaé&j%9
ie ve vydrand paméti se nachézi diskets, kterd még pii-
Znax ochrany zépisu v soulsdu s coporulenim ISC DIE
5654/1 a ISC DIS 7065/I. Wemtfe byt proio provedena
operace ‘ZAPIS,

5. CTENA »AEA - série impulzd nizké drovnd délky

(150 + */2) ns (nomindlnf hodnota T = 2 jas). KaZdé ’
zména polarity magnetického toku, odpovidajici zapsané

informaci na disku, generuje jeden impulz. Maximélnd
e

o 3 7 3 I w32 o . " v e
fézovd odchylka predni hrany kaidého impulzu miZ

A 3 - ¢ -y B e ey - PRI 4 S 4
+ 10 % od nomindlini polohy. Lasové relace mezi signédly
pouzivangmi pfi operaci ETENl jsou uvedeny na obr. 3.

i
PRIKLOP HLAV

ZAPIS Zz 500 ms

it — 7

= hOms T 45T 2T T (150 + & Yng

[~
L
L

Obr. 3: Casové relace mezi signély, pouZivanymi p¥i opera-
¢i Ctend

6. ZAMENA DI kU - nizké droven signdlu oznaduje, e v pa=-
métl byly porudeny podminky vazniku signédlu JEDNGTKA
PRIPRAVENA, linka se aktivizudje pPivedenim signélu
VYBER JEDNOTKY.

7. DVOUSTRANNY DISK - signél, ktery pifi nizké drovni ozna-
muje, Ze ve vybran@ pam&ti rotuje dvoustranny disk

pPi vysoké Udrovni jednostranny.
Cignéi se vyuZiva Jen u pamé&ti C 71135.
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Pam#tl s pruinym diskem CONSUL 7115 a CONSUL 7114 sestéavajq

24

Jje
= stPedéni; upnutl a otédleni pruzndého disku,
- vystaveni nosice magnet;ekycm hlav na poZadovany vélec

(tvofeny 2-mi stopami w C 7115) nebo stopu {(u C 7114),

i

ontakt magnetickych hlav s pruinym disken,

§

uchyceni a nastaveni optoelektronickych &lend pro sniméni

indexovyeh impulzt, otvord blokevani zépisu a polohu vy=
st

{\t

aveni na stopu 00 a stopy vy&38{ nei 43,
- uchyceni a nastaven{ mikrospinade uzavieni diskety,

- uchyceni hnacfho a krokového motoru,

i

uchyceni desek elektironiky.

x5

Elektronickd ¢dst pamdti zajistuie:

s

- Pizeni otélek pruiného disiu,

- prepindni fézi- hnaciho motoru,
= zépis a fteni zpracovdvané informace,
- tvarovani a pPenos vstupnich s vystupnich signéll inter-

face,
= pfijiméni e generovdni ri{dicich a stavovych signdll,
r{zeni vystaveni hlav, "

vybér hlav (u pam&ti C 7113),

¢

Popis mechanické Cdsti paméti

Mechanickou Cést paméti lze z funkéniho hlediska rozd&lit
do t&chto hlavnfich uzlt: |
- zékladové deska,

- Celnf psanel

- néhonovy mechanizmus disku,

~ upinaci mechanizmus disku,

- p%ikléééci fiechanizmus hlav, »

- vy3t$VGVﬁ¢i,méchanizm&sg ' -

- &/2 hi&v;;z,
-~ nosié 1nfcy&mc1 {GlSAQﬁ&} ,
- animade,




Zékladova deska

VA e Teamis rim 4 yesbares G& .
¢ pametl. JEou na ni uchyceny véechny

ostatni cely iy 1 V belnich sténdch odlitku
isou uchycovaci zévitové otvory UMb (po dvou z kaZdé sira=-
ny}, siocuifci k uchyceni paméti do zalizeni, Maximdln{
délka zadroubovéni Sroubld 46 do bolnic zdkladové desky

Je B210 mm. V bofnicich Jsou na kaZdé strand t¥i obdél-
nikové otvory, kieréd usnadnu; odvod zirdtového tepls

é
proudénfm. Na vgitfnich strandch bolnic Jsou opracovény
drézky pro vedeni disku pfi Jeho vkldaddni

aS
joN
>

o
o
B
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jte
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LN
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v probarvené v celém

uhou $térbinu pro vikldadéni{ diskety
strang rozdifeng do obdélni-

‘ciho uchopeni 13

i vkladé tax,

kety bylo v téic pronlubni. PPri uzavieni

jeji obdlky mirn# pod felem panelu. Uzaviréni pamdti

(a tim i upnut{ disku) se provéadi packou na Celnim panelu,

»

které rovnéZ mechanicky brdni upnuti (a tim moZnému podko=
J

zeni) zcela nezasunuté diskety a jej{ vyjmuti bez otevPe=-
y

ni{ pem&ti a odklopeni hlav {(&{mZ by opét mohlo dojit k Je=~

L%

Jich po8kozeni), XKrajni polohy pohybu pécky jsou vymezeny

dorazy, pri éemz v jednom z nich Je umistino signalizalni
svétlo zelend barvy oznanmujfci stav paméti.

Nénonovy mechanizmus disku

Néhonovy mechanizmus slouZi k otdlen{ psmétovym mediem -

A

diskem v obdlce. Lestdvd z viPetene {slouli:

4

giho rovnéi
jako protikus pPi centrovéni a upnuti diskuj, uchyceného
na dvou kulickovych loZiscich v zékladové de Su%? Pemeno=~
vehc prevodu pomoei pruiného TFemene kruhového pr rifezu
(odpadd nutnost napinéni fsm@ma} z specidlniho stencsmér-
néno bDezkontaktniho motorku (s Qermanentn¢m1 magnety)

a pPesné e¢@&tf@ﬂl@kg rﬁz@ﬁgmi @taéaamle Otéclky motorku

e
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c 4o

mechanizmu s &/z hlavemi. Upln

Cesce Tizen nezdvisf ns ko=

Jeou elektricky nastaveny na a 1
V?tlc&é

liséni napédjeciho nap&ti (v povolenych mezichl
snimace podle natoleni rotor
nagpzti do Jednotlivyech cive
snimd okam#itou rychlost
elﬁki?o
zenl & okamZité pPisludnéd
néhor

na rotoru ivoric

Lo signal slouvii po
elasticky n novy Pemen kruhového pr&d
ino plés perma-
ntafmi magnety v ném

statoru s vinutim.
belem pro pfipojend

Upineci mechanizmus disku

-

Slouwzi k vysitedénf a upnuti vl

[ - Yo

disku v obélce {(diskety) se

na felnim panelu do polohy n

vodu se pPiklopi paralelogram
stredici kotoul v rovnobéiné poloze k disku.
ve nabere na svi] pPesny kulovy primér stiedici otver dis-

¢ je disk vystPedén vzhledem ke stiedicimu kotouli.,
éaléim pflklépéni dosedne kulovéd plocha na hif{deli ko=
kuZelového vybrédni h?iael% vietene, CimZ se disk
ustredi vzhlecdem k zdkladn& a tim vzhledem k vystavovacimu
nym dovienim sevie pfitlalny
disk uvede do ro=

kotoul disk oproti Celu vietene, ¥im¥ se

tace {(vklddat disk Je m@%na i pPi b&Zicim motoru). Na pPi-
klopném rému je rcvnéé ashveena g4st snimale indexu (viz
snfmaﬁe} neésoucl infradiody. ‘

Pfisléméﬁi mechaniznus hlav

Pri uzavleni pamdti se pomocf prevodu pribliz{ pPitladngd

péka k disku. PF{tlalnéd péka. svou vnéjsi stranou zachyc u*e
za zobalek dridku hlavy "1%, Drisdk hlavy "1" je pdkové spo-
drZzékem hlavy "0" tak, Ze oba dridky se. dhlovd nghyw
lugd kolem stiedu. Cw Ef@aiieﬂljbﬁ smérech vzhledem k dis-
soumérné a soulasn&. Timtio pﬁl%l’é@m

Jen s

ku leZicinmu mezi nimi)

o




" 2.6.1.6.

b g

¢ 2.05%6

nim se obé hlavy dostanou z odklopené pclohy (umofnurifct

44

viczeni a vygmutl disxu bez nebezmpeli Jjegich podkozeni)

Zo pololy pohotoveostni - v Uzké bliizkosti k disku, avésak
ne o kontastu s nim (aby pPi otéfeni disxu mimo dobu

Ctenl s zdpisu zbytelnd nedochédzelo k& cpoifebeni disku

a bluv otérem). Jakmile pamsl Costane z vnéjdi Ficicd
lextroniky povel k priklopeni nlav (pro Zteni nebo zdpis),
sepne elekiromasgnet plitlasku 2 pomocl pédkovéhe pleveodu dé-
le pritlali pr{tladinou paku smérem k disku. Tim dojde

k pritiadeni disku molitanovym pruhem (nslepenym na spole

] d
desce, Jlelem tohoto mirnéno sevieni disku je Jeho uklidnini
pred pritlalnymi hlavemi pro zajigténi rovnomérného kontake

f).s
<
e
b
,%3
5
ursd
<

vim klouzdtkem zobdlku musi byt v celdm rozsanu 24

~z

zarulengd vilel, Tim hlevy dosednou do kontakiu na disk
rufinou nosidd hlsv., PPL ote

Z obou siran silou danou p

o

pamZti je zaJift&nc nucené odklopeni hlav do oteviené polo-

hy, zajidfuifci mo¥nost bezpe&ného vyjmuti disku bez nebez-
peli jejich podkozeni. ‘
U pam&ti CONSUL 7114 Je pouZité jedna pevnd hlava a Jeji

o)
i
e,
g
fond
&
s
-
.3

isku se zajidfuje pomoci elektromagneti.

%ystavcyacﬁ mechaniznus

Vystavovacl mechanizmus slouZi k vystaveni nosile s &/z
hlavami na gedeﬁ ze 77 zéznamovych vé ot (2 x 17 stopls

ZakladamhvystavGVasiha,meghan;z@auge 4=L8z0vy krokovy mo=
tor s Ghlem natoleni E,éa/Kng& Stator mé navinuty dva
civky s odporem vinuti 39 J. PPepinénim napéjeciho napé-
t1 do we@ncimiVJszcivex dochézi k natofeni rotoru pPf-
siudnym smérem. Na hﬁi&eli rotoru je mechanické plastova

brzda tlumici kmitdéni motoru po vystaveni na stopu. Ddle
je na hifdeli motoru klsdka, na JjejiZ vnitPni strand Je

vvﬁvawen mechanicky QOLSZ proti ﬁf@héhﬁ&ti negsice hlav,
ﬁ@t&éﬁ” pohyb motoru je preveden na plimolary pohyb nosile
hlav~momaa£ @Q@lgve pl&nietv silné 0 .05 mm, hz@ré je na

‘Jednom konei uag rcens pevné na nosi nhlav, druhy konec Je




]
}
&
g

ne n&j uchycen pruind po &QCE navinafe., Planlets (tvaru

4
,"} E
A

je 'x ovinuta kolem kladky =
c

nych loziseik po vedicedl tyéd a’hl vému nato
tikové vidlice uchycend na nositi,

zole. Na Xonzole je prichycens lamela ovlidds opt
snimale polohy nosie hlav - stopy 00 a stopy 43 (viz sni-

male ),

S

2.6.1.7. Cteci a zdznamové hlavy -

Hlavy jsou univerzdlni feritokeramické, kontakinfiho typu,
5 tunelovym omazénim zapsand stopy. Jsou up@vﬁéﬁ; pgu%
¥ nosilich hlav tak, aby mohly sv:

mi 3t&rbvinami dobPe dosednout na disk. Piftlak ﬁlavy ne

2:0e1,8. Nogit imformﬁci—%rb panétl C 7114 & C 7115 Je moino poullt
A N ,

g Bk

prufné megnetické disky IBM DISKETTE pro jednost
znam a IBM DISKETTE 20 pro évausty&nﬁy zéznam {
nebo jejich ekvivalenty odpovidajici normém IS0 /3 IS 5654
ISO/TIS 7065, Zékladem disku Je mylarovd folie, pokrytd
Do stransch magnetickou vrstvou pro zédznasm informsci.
Lisk je uloZen v obédlce s mEkkou vystelkou, kterd je
de jisté miry schopna z@ahycavat‘n@éigtaty z povrcha
disku, Obdlka mé prostifiZeny podélné otvery pro &/z hlg-
Vy, stPedovy otvor pro upautf{ disku a kruhovy indexovy

- obVGdg ktery svou polohou urféuje, zda ide o disk’ pro jedno-
stranny, nebo dvoustranny zédznam,

- ¥ ¢.2.0%




o<

Dy disket Jsou nésledujiei:

7
i LDvoustranng Jednostranns
i disketa 20 sektord diskets 26 sektord
Vyrobce .5 256 byte s 756
: L (ISD DIS T065/1) (155 .
TYP
DYSAN 3740/7D 3T46G/1 0
SCOTCH W T43=0 (258) T41=0
BASF - FO 7y Fo 1D
MAXELL FLé=2560 FD1=250D (X1)
({D=neformétovansd’ )
134 1766872 -
326G 13 145 329 1536 9¢
C BLE é EC 5283 wC 5282

2.6.1.9. Snimacle

a) Snime? indexu

~ Na péace pritilalného mechanizmu je umistdn nosié jedné
nebo dvou ciod snimafe indexu. V protilenlém mistd
na opatné strang disku je umisténa druhd Cdst snima-
e indexu nesouci dva nebo jeden fototiranzistor.
Pri otéfeni disku prochdzi infralerveny paprsek z jed-

4

né ze dvou diod pres otvor prostiiZeny v obdlce disku
a pies otvor prostfifeny v semestatném disku do pri=
sludného fotoiranzistoru. PPisludny indexovy 1myals
slouZf{ jednak k urleni zalédtku zapisované &i Ztené
stopy, jednak dévé informsci o tom, Ze je vloZen disk

4]

fe se otali a je@nak {podle polohy vystiiZeného oi-
voru v obdlece disku) identifikuje druh vloiendho dise
ku {zro. geéncstranﬂy nebo uvaustr&ﬂﬂv zédznam = U pa=
m8ti C 71115);

b) Snimel stopy 00 a snimal stopy 43

Jsou to kompakin{ optické snimaéé3'gée v jednom cel-

T ¢ 2.0%



1

Xu je uloZena infradioda a proti nf folotranzistor,
V mezele téchto snimaldl (mezi elektiro piicsymi prvky)
procnazi lamela uchycend na nosici hl I

2

8uje infraderveny paprsek z infradio

»d
toru. Snimal stopy 00 dévd signél, Ze ncsid
=

¢ hlav Je
ve 8vé vychoz{ poloze, Signsl mm$ﬂaé stopy 43 je po=
uZit pro prepnuti velikosti zapisového proudu pro &/z
hlavy. Snimafe jsou uchyceny na zék kledn&;

[¢]

Snimal blokovéni zdpisu

Je fyzk&%yf«réi&aticky s

snimaci uvedenymi v @) a je
rovné&Z uciycen na zéklad d

¢ cdesce v mists, kam dogahu=

Je spedni stirana cbdlky disku. Pokud Je v tomtoc mistd

obdlky disku prostPiZen otv aby p¥i zasunuti
ch

. W - e
raerveny paprsek

obdlky s diskem mohl pro

o

vytvori se signdl, ktery zabl
¢imZ se zabrdnt moZnoati zéwis& I
ne diskety;

d) Mikrospinad duzavient pamézl

#

Je umist®n na konzole tyle zaviraci péky a je ovliddén
pdkou pPitladéného mechanizmu. Signal od uzavieni pam&-
t1 Je pouZit Jjako podminks pro daldi funkéni povely

pro pamwg@

. Popis elektronické Cdsti paméti

e
9
i)
&
™2

Elektronické obvody pamdti jsou rozloZeny na jedné vyklop=
né dvouvrstvé desce plod3nych spoj® o rozmdrech 280 x 203 mm
2 na jedné dvouvrstvé desce o rozmérech 200 x 50 mm, na |
které je rozloZena Pfdici elektronika hnacfho motoru,
Videchny obvody jsou nepdjeny vnZj8imi ss napétimi
+5 V/1,5 A; +24 V/0,5 A; max.zvindnil 100 nViEs a +24 V/
1,5 A; max. zvin&ni 240 mV33. \
Z fan&énihc-hlediskaymﬁéeme elektroniku paméti rozdé-
1lit na nésledujiei obvody: |

éﬁ}(

= zapisové a Cteel obvody é/z-hanélug
= obvody omazévéni Sifky stc“ys
»,obwody vybéru hlav,

T ¢ 2.05



- Pfaici obvody krokového motoru pro ¥
- snimaci, tvarovaci a pPenosové obvody vstupnicn a vy-

#

i
- ?{diecf obvody ctédfek hnaciho motioru pruZného disku.

Podminkou pro spravnou Cinnost. Je
pamdti je vybir jednotky, pPipojeni napdje
otsleni disku a vysildni indexovych impulsd do *{dici jed-
notky.

Propojeni pam&ti CONSUL 7115 s Pidici Jednotkou je
zndzornéno na obr. 4

@

. | o

¥ ¢ 2.0%
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Propojeni paméti s HJ

- ZAPIS 40

- DATA ZAPISU 18
- JEDNOTKA V CINNOSTI 16

= DVOUSTRANNY DISK (je pro C 7115) 10

- C 7115) 14
- 18
- INDEYX z0
- JEDNOTKA PRIPRAVENA ¥,
- VYBRER PAMETI 1 > §
- VYEER PAMETT 2 28
-@ Iy TG ™ s wF TR -~ E
'ﬁ - VYYBER PAMETI 3 390 1,
C} L
e oy B2 g
A - VIBER PAMETI 4 32 ~
Ll &)
,M bl Qk&ug Xx}
= : =
o - KROK 36 1 A
|
x:g: .
- STOPA 00 , R 42
-~ QCHRANA ZAPISU , 44

- OTENA DATA , 46

- UF ZEM | 1,3,5..49

+ 5'&1’/'};5,& . KZ/@S‘EQ

+24V/0,54 - ’ K2 /6

+24V/1,50 ' K2 /2

UF ZEM K2/1,5,7,9

N Qﬁr?&siMeziﬁtyk (interface} C 7115=RJ
L ) . . - —
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(80

Fm vl
S5 a8l w

a cteci obvodldy

Zéoisové = Cteci obvody &7z kandlu jsou znézorngny na
principidlnim schématu zapogeni .u50.500, L2 = Deska FD,
obvodové schéma, typ 11 (yfii Ui

Spravna innosi zépisovyeh obvodld Je codminéna vybrénim
, s

pamétl a sprévneé stirany rotujicihe disku, vioZenim a up-
‘nutim diskety bez oivoru pro blokovani aéplsu pfipoje~

}«'s

nim a vybrénim hlavy, vydénim povelu z&pils a prichodem

zapisovanych dat z Rd.

p Pres inventor L5/10 postupuji date

vy vstup 11 klopného obvodu typu Dy kte

o prevodniky hladin D8/12, Lg/10 rddi tranzi
i

X Lt amuaRn ety 0 T Thmis
nace Z&p.ngVw;lQ g)ruu&é@ At s Ldh 3

? y 5 3
resp. D2, D4, sepnuty spinal T (Tz) a obved pro Pizeni
velixosti zépisového proudu T3 (R9). Signal Zépis a Catla

) . i

zédpisu rovniéi piichézell na MKO D4, ktery spolu s KO D7/6
nl{id4 prichod zapisovanych dat krétce po vydéni povelu
b

Zépis. Vystupnim signdlem tohoto obvVodu Je P{zend kombi=
na¢ni logika zépisovych obvodd p gr
zédpis a ¢teni a sekvenini a hcmalzaéai logika Pidici pri-
1ok mazaciho proudu omazdvacim vinul

"

ud hlavy HO tele ples tlranz

r*\
Q.-f 5

rou

Qu

stor 79 a mazac{ proud hla-
vy Hi yrobﬁka tranzistorem T8. Sekvenini obvedy pro Pize~
ni omazévéni zapsané informace jsou tvoteny MKO Dz/4

&

a L2/12, které zajigtuddi potfebné zpoizdéni Qmazavéﬂi vl

. , &1 zépisu.
Yteci obvedy Jsou pPi zdpisu cdddleny diodami L7 a2
D10, o o
P¥i &teni je pPisludnéd hlava vybréna sepnutim tran-

zistoru T5 (H0), resp. T7 (H1). Zreny signdl postupuje
na vstup 1=2 integrovaného obvodu ¢teciho zesilovale IO 1
(3470) pres diody D7 =D10. Sprévnd korekce fteného signé-
lu je nastavena pomoeci xondenzdtord C17, Ct8, Cig, Cz0,
duk&nosti L1, L5, Li a 12 a odparu R39, Regulace fédze
*stupﬁine signélu na drovni TTL se provéad{ potenciometrem

. Ctend data DOSthhai z vistupu IO 1/10 a budit F5/8




na interfaceovou linku K1/46,

Napéjeni integrovaného obvodu 101 Je zajistdno
ze zéroje +5 V a zenerovou diodou D17 pPes sraZect odpor
ReT7. Pracovni reZim vstupniho obvodu 3e nastaven diodami

D14-D16 a odpory R29, R9! a Ri:j,

o

Pritlsk hlav je pri zdpisu a Zteni zajidtén inter-
faceovym signdlem PRITLAK HLAV, pfivédénym na &pi&ku
1/18. Pres invertor E5/1C, hradla C4/6, C4/3, C4/8 a

Enl

Cé/??*postupuje na KO typu D C5 a pak pPes hradlo F1/

(o)

a B5/3 $#1é{ spinaci{ tranzistor elektromagnetu pfiklopu
hlav T10,

Z vystupu hradla C4/8 postupuje signdl pPitlaku hlav
na blokovaci obvody zépisu a na KO typu D C3/8+9, ktery
pfes hradlo C5/8 rid{ signaliza&ni LED na pPednim panelu
paméti. Tato dioda pri zapisu nebo Ctenf blikd v rytou
prichodu indexovych impulzl, piivédinych na hodinovy
vstup KO C3/8-9 (pPi sepnuti spojky S,.). Pri propojeni

L TR AN
Saad

spojky 824 bude dioda trvale svitit pPi privedeni{ inter-
faceového signdlu PAMET V POUZITI na &picéku K1/15.

2.6.2.2, Obvody vystavovaci logiky

Cbvody vystavovaci logiky slou?f k nastavenf hlav na po=
zadovanou stopu {(stopy). Jsou tvoPeny &italem krokf, de-
kodérem stavu &itale, vykonovymi spinadi, obvodem pro
fizeni proudu, tekouciho vinutim motoru a menaatab$lmim
kElopnym obvodenm., ' . ' ‘
Obvody jsou Pizeny 31gnél@m KRO& pPi kterém se zméni
stav Citale o jednicku. Podminkou sprévané &innosti obvo=
d& je vybrdni pam&ti a zablokovédni obvedd povelu Zépis.
Smér &€{tdni fitale je dén interfaceovym signédlem

SMER. PPi nifzké drovni tohoto signdlu se hlavy pohybuif
smérem do stiedu disku, pPi vysoké urovni se pohybujfl
sm&rem vzad, t.j. od stredu disku., {itad je tvoren IO BS
a B7. Vystupy 5~6 a 8-9 integrovaného obvodu BT Jsou pri
pPichodw impulzt KROK Pizeny tak, aby sled spindni jed-
notlivjch’budicich tranzistord vinuti krokového motoru
Z22KD207 (vinut{ A, B) odpovidal tab. 2.

T & 2.058




Zapnutl/ ypnutl tranzistord
L vPRED Vz*qay 6 ’*ZI%“I‘H ma,&,z T24 T26
| ot ot bz owliviziz v AR
1. KROK . f 1 0 0 1 |V 212 V 2 VIV 2
2. | KROK 2. | 1 0 10 |V zlz V.V 2 2 %
3. | KROK o @g 110 z vV vz, v 2z 2|V

o ¥ e 01} 0 zlv vz 2 v,V 32

Pritom se pPivede pPres proudovy zdroj T27, T28 do pPislus-
ného vinutf krokového motoru napdjeci rapéti +24 V v odpo=
idﬁgﬁcxﬂ sméru, Plné buzeni vznuti vEak trvd Jen krétkou
dobu (asi 30 ms) po piichodgsigndlu KROK. Po uplynuti teé-
to doby protékd vinutim krokového motoru Jen pri{driny

proud ze zdroje +5 V pPes diodu D25

2.6,2.3. Obvody generovéni stavovych signdlu

Obvody generovani stavovych signélll jsou urCeny k vyivole=
n{ signdlu INTCEX 1, INDEX 2, STOPA 00, STOPA 43, blokovéni
zépisu, kontrola vymény disku, dvoustranny disk a JEDNOTKA
PRIPRAVENA. )

. Ke generaci signdlu INDEX 1, 2 se pouZivd optoelektro-
nickjeh prvkd (svdtelnjch diod infratervend vyzalujicich
WK 164 21 a fototranzistort NPN KPX 81), které sledujf c-
vor v retujieim,éiskag Snimanym signédlem Je Pizen vstup 7
(INDEX 1) nebo vstup 5 {(INDEX 2) nap&tového kompardtoru
G2. Na v¥stupu soulinového Elenu F1/11 dostévéme sigﬁél
INDEX, ktery #{d{ potPebné obvody psmeéil a po vybréni pa=-

méti po stupuge pres budid r&/i na interfaceovy konektor
20, | |

D)
"y

U}

ignaly STOPA QO a ST QPA 43 jsou rovné&iZ generovany po=-
moci vyée uvedenych 0pto&1§ktronlcxych clenue Z téehto Cle=
nd postupuji signdly na wtup 11 (STOPA 00) a vstup 9 (STO=-
P4 43) komparédtoru G2, na vystupu kterého dostévdme infors
maci o poloze hlav na disku. Signdl STOPA 00 pak postupuje
pro Vybransﬁ pam&i phes budid& $5/11 na interfaceovy konek-

-

¥z
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048

[ |

tor K1/42. Signélem STOPA 43 se Pidi velikost zépisovéh

o
roudu, tekouciho pri zépism tranzistorem T3 = odporem R9.

o

Signal OCHRANA ZAPISU je generovén pomoci optoelekt=
ronického &lenu 7r{diciho kompardtor G4/2. Z vystunu kompa-
Woru postupuje signdl na blokovaci cobvody zédpisu a pPes
hradlo a budi¢ na interfaceovy konektor K1/44,

Signdl DVOUSTRANNY DISK Je generovén KO F2/5-6, kte=
ry Jje rizen signdlem INDEX 2. Tento signél Jje pro vybranou
paméi piivédén pres budié F5/3 ne konektor interfice K1/10,

Signdl ZAMENA DISKU Je generovén KO F2/8-9., Tento
obvod je Pizen mikrospinalem uzavieni dveri pameti a pri-
tlaku hlav (pPi sepnuti S1), nebo vybérem paméti (sepnuti
S2). Pres budil& F5/6 postupuje pro vybranou pamii na konek-
tor interface K1/12. _

Signdl JEDNOTKA PRIPRAVENA (REALY) je generovén pomoci

r eni

MKO E2 a KO F3, které jsou Pizeny mik
dver{ pamdti & signdlem INDEX, Sprédvnd délka signalu MKO

rospinalem uzavie

se nastavi potenciometrem P2. Signdl JEDNOTKA PRIPRAVENA
pro vybranou paméi postupuje pres budid F4/6 na konekior

interface K1/22.

£

Ridic{ obvody otdfek hnaciho motoru pruZného disku

Rota&ni pohyb pruiného disku je zajistén remenovym prevo-
dem od tP{fézového stejnosmérného bezkolektoroveého elekiro-
motoru. PPepfndni fdz{ a sniméni rychlosti otaleni motoru
je provedenc pomoci optoelektronickych ¢lent.

PFlnClpléinl schéma zapojeni. buzeni motoru a izeni
jeho otalek Jje na vykresu 605,510, L2 m‘uesha néhonu, ob=
vodové schéma, typ II (pFilcha 3j)«

E Prepinéni fdzi motoru je PFizeno epteele&trenicgymi

prvky, rozloZenymi na desce snimald 605.080, které Jje pifi-

pojena K zékladng motoru. K fototranzisterim Pizeni spina-
¢6 fézi dsou pPipojeny vstupg 5, 7 a 9 komparétoru 10 8.
A vystapﬁ 271 a 14 I08 jsou signaly pﬁivédénv na vstupy
prevodnikl 2 kodu BCD na desitkovy kod (IO 3). K vystuptm
tohoto obvodu je Drlpogena kombinadni logiks a pfevodniky

“vdrovni, kterymi se ?1d{ spindni a prepingni jednotlivych
fézi hnaciho motoru. Ke spinaliim fdzi patf{ tranzistory G40

az {;15? ®

ok



rychlostl otédleni rotoru se rovnis DouZiva

oy i 3 o S - p o . g Fos oy e, of g -3

o Lertronicky Clen, tvofeny svitlo vyzalugict diodou

: = T 8} 3 b g H i Lo am <7 oy R 5 3 S ~ b ¥ o

a Lotlotranzistoren., Ziskanym bléﬁ&lﬁm Je ~izen Komparsg-

tor 10U 8/73, na vystupu kterého obdriime signély,pomoct

kterych se generuif velmi kratid impulay.

T
“zy Jje Pizen MKO, realizovany Casovalem BE 5

L%

- s

5
Jeho vystupnimi signdly Je Pfzeno nabijeni g
kondenzétoru C51 pres tranzistory Q37, G38 a Q3
vaci perioda ridicich signdld na vstupu MKO je zdvisld

na rychlosti otéceni rotoru. Tim se mén{ i uravei,napéti

na vstupu napéfové zdvislého generatoru impulz?®, realizo-
vaného integrovanym obvodem 7 (5260

t—#

). Na jeho vystur

4+
a

<
o

0

. Costévadme sérii S8{fkovi medulovanych impulz®, kitersd -e
o bod [¥]
}:

-

ni spindni fézi. Tim dochndzi k impulznimu 71
Fal

3

b
pifes -tranzistor (52 pPivéddna na kombinalni 1
z

ke

o

k@ucfﬁo vinutim motoru.
RozloZeni souldstek na desce elektroniky je patrno

z vykresu desky FD osazené 605.50 10, LY (p?{iloha 2). Roze

loZeni scuddstek Pidict elektroniky hnaciho motoru je

na desce ndhonu osazené 605,510, L1 (pPfloha 4) & rozlo~

1
Zeni snimacél je ne desce snimsdd osazené 605,060 (prilo-
ha 6). Obvodové schéms desky snimads Je na vykrese $05.080,
. L2 (pfiloha 5).

¥ & 2.0%



3. VEEOBECNE POKYNY

3.1, Zachézeni s disketou

Nosifem informace pro pam&f CONSUL 7115 a 7114 je pruiny

magneticky disk, odpovidajic{ normd ISO 5654 nebo ISO 7065,
Vnéjsi provedeni diskety je na ohr. 5. Vliastnd magneticky

disk je umistin v obfce, kterd md z vnit¥n{ strany vystelku
slouZici k zachycovani prachu. Pri skladovént Je disketis
ulofena v obalu. S disketou je nutno zachézet nésledujifcim
zplisoben:

Vo OkamZit2 po vyjmuti disxety z pamdti Je nutno ji uloit
do obalu!

Z. Liskety Jje nutno skladovat ve vertil

Bt
I
3
O
o
3
WQ
e
o
e
&
B
2]
@

Je. Liskety je zakézéno ohybat.

4. Diskety je zakézéno vystavovat piisobent

""’m
B
oy
H
"é?
}.,a
2
5 ?‘f
1N
o5
&
o
e
b
3]

a unistovat je v blizkosti predmstt z
materidld, kieré mohou byt zmagnetovin 1Y,

o

4. Podkozené obal y pro skladovéni diskety je nutng vymdnit
za nové,

6. Na obdlku disku (disketu) je zaksé zano psét tufkou nebo

£ A

gkulickovym perem. Pro tenta ulel pouZivejte napi. sy@c?é¢m
ni pepzscvaé “RIXY, | ’

To PPi jakékoliv menipulaci s dlﬁh&&@ﬂ Je zahazén@ kou? 1t$

8. uls&etv Jje zakdzdno vystavovat “ﬁ%ebeﬁz t@pi& a sluneini-
zéreni,
9. Je zakézéno dotykat se povrchu vlastnfho disku & fistit
Jej!

3.3, Priprava pamdti k montééi
1e Otevdit lepenk@veu krabici, vygm@ut tésnici vlofky, sed=
mout p@lyetnylenov§ ‘sélek @ pamét vyjmout. '
2. Zkontrolovat &istotu paméti? @h2v1éété prosipr pro uslistis
ol diskety pf{tlalného mechanizmu, driskh nlsv e vodicfiho

L pdsku, PPipadny prach a nelistoty Je nutno Qéﬁiﬁaﬁit@
T ¢ 2.05 g ‘ '
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Obr. 5: Flexibilni megneticky disk (disketa)
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J. Zkontroloval zasunuti komektord ksbeld magnetickych &/z
hlav,

4o darizeni Jje nutno vybalovat v bezpraind mistnosti s maxi-
mé&lni vihkostf 65 %,

3.3, Montd? pamé&ti

Pam&i je urcena pro vegstavéni do odpovidajiciho zarizeni., Cel-
kové a pPfipojovaci rozmdry pamdti Jsou vyznadeny na obr. 6,
Urleni 3Spilex SQﬁektorﬁ interface je uvedeno v technickém po-

pisu, kde je zdroven uveden i zptisob nepdjeni. Do zaffzen{ se

i
pamét uchycuje Srouby M6. Délka zadroubovéni do rédmu pamétii

nesni plesédhnout 10 mm.

4, BEZPECNOST PRACE

rd

£.1. Pripojent pam méti a jeji uvedeni do provozu Je nutno provaddi
=

v souladu odpovicdajicimi stédtnimi normami a Q%edglsy pro

za¥izeni vypoletni techniky, platicimi v zemi zdkaznika.

4.2, Pri béhu motoru je zakdzéno strkat prsty do prostoru Pemenic
hnaciho Femene, vystavovaciho mechanizmu a pohonného %lekvrsm
‘motoru.,

4.3, Technickou obsluhu pam&ti mohou vykonévat pousze osoby, zaule-
‘né v rozsahu exploatalni dokumentace a sezném@ﬁé s pPedpisy |
b@aﬁ@CﬁQSil préce s elektrickym zatizenim v souladu s odpovida-
3£01m1 nc“maml a mreémiay platnymi v zemi zékazniks.

4.4. Je zakdzano dotykat se pracovni&é.pQerna mégne;icgﬁﬁﬁ hlav
prsty'a kovovymi predm&ty, protofe je zde moZnost mechanického
4poékozeni hlavy a tim vyPazeni pamé ti z provozu.

¥ ¢ 2.08
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5. PRIPRAVA A PROVOZ PAMETI

5.1. Premisténim ovliadale na felnim panelu proti smdru pohybu ho=
dinovyech rufidek se uvolni otvor pro zasunutil diskety. Disketa
se pfi vilddéni orientuje tak, aby Cdast obdlky s pode 1@ym
otvorem pro magnetické hlavy vcﬁézels do otvoru napied a 3ti-
tek obdlky aby se nachézel ve vytezu ¢elnfho panelu

&

95.2. Do Vybr&ﬁéhﬁ otvoru se e
Pak se plemis ovladal do krajni polchy ve sméru pohybu noe
e

dingvycn M&é:éeg? gim#¥ se magneticky disk vystiPedi a upne.

£ &

503. PPL vyiiméni diskety z paméti Jje nutne plemistit oviddal

do krajni polohy proti sméru pohybu hodinovych rulifek, dis=-

ketu uchopit prsty ve vyrezu felnfho pane’u a vytéhnout ven.

A

5¢4. P¥i dodriovédni vyde uvedenych pravi idel je mo¥no diskety vklé=
dat a vyjimat z pam&ti Jjek oPi stojfcim hnacinm motoru, tak
1 pPi jeho otéleni.
5.5. Priprave k Zinnosti vybrané Jednotky Jje signalizovéna rozsvi-
iu paméti. PP funkei

& .

cenim zelené LED diody na pfedinim pane

" gédpis nebo Eteni tato LED dioda bDliké v rytmu piichodu inde=-
xovych 1mpﬁlzﬁg

"

Uvolnime pPfitlak disku otocCenim ovladale vlieve k d@fazu

na panelu,

= Uvolnime matici /oviadafe/,

- Natdlime tyl sest. tek, aby hlavy &roubl tfmenu byly pod
uravmi obrysu paméti 040,5; ‘

- Mezi ovladal a panel vloZime pomicku tloudiky 0, 5 mm (po=
“micks nesmi peskozoval materidl panelu ani ovladate),

~ PFitlalime ovladal k levému dorszu a v této poloze utédhneme

matict, | |

L ' | o o

T ¢ 3.0%
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‘ Pcznémk&e

= Pomlicku vyjmeme,

r

= Zpviene Q?@%b? ovliadad otolime si k pravénu dorazu. V teéto
@

poloze musi ovliedal drZet s pletshem oruiin,

- Uvolnime dva Srouby MZ,5 ifmenu. Obes zévisy ramena se vliast— %
ni pruinosti srovnali, '

= Utéhneme oba &puby,

- Po otevieni ovladale kontrolujeme paralelni chod fela stbe-
diciho kotoule., V oteviené poloze musi vzniknout 3tdrbina
mezi stPedicim kotoulem a vhetenem cca 2,5 + 3.

Mechemizmus nesmi presghovat obrys paméti. PP zavirdni jed-
notky musi byt piitleény kotoul ve vzddlenosti cca 0,5 od
vietene s Celem vietene rovncob&Zny % 0,2. Lze sef{dit posu-
nem Sroubd M 2.5 tfmenu v dréikdch z4vEs® ramens, '
Pozngmka:

Za levy doraz Jje uvédén vystupek s diodou LEL, Po nastaveni

s
zkontrolovat, zds hridel stPfediciho kotoule pfi otdfeni ne-
irhne v otvoru & 6 tfmenu. V pPipadd drhnuti Je mutﬁa‘psvali%
2 8rouby M3 (pPfstupni ze strany desky elektroniky phes ot-
vory v zékladn&) spojujici ramenc, 1idtu ramena, z4vés ramena.
Posunem uvolnéného ramens se drhnuti odstrani, oba #rouby
se piitdhnou a znovu se zkontroluje paralelni chod Sela stfe-
diciho kotoule, nepPesmosti se upravi,

Serizeny koncovych dorezt® nosife

- Uvolnime Sroub M} brzdy, rufng piesuneme nosif hlav k dole
nimu koncovému bodu tak aby se nr17azka | jestd nedotyka-.
la planZety, . :

= Natolime brzdu e% na doraz v kladce a @fzda droubem M3 za

- jistime,

- Presuneme nosi¢ hlav k hornimu koncovému bodu a¥ na doraz
a kontrolujeme, zda se¢ ani v této uUvrati nedoiyksé planZeta
priloiky 1. o ‘

Vi ge mezi Qi&ﬂé&tﬁ@ a priloZkou ! mé. byt v obou koncovych
bodech nosife hlav p¥ibliZné stejns.




L
0

Hi H k0$
3 &
. ! %‘
o % . i
: ﬁi; i -
Q\fv/&g\a l | gtOl/tS
18 045 | -
o
N
+i
S %
* i
- ,k
9 |
{ 7
N 3
W >/
{ g L S * S—
L " 3 )
{ 28 +0415 3% t 0,15 i
- — — = T 7] T
| ‘ | ; \\\\ | |
56-05 e 242 - 0% : o KONEKTOROVE POLE

A
e
b

KT+

=

» 1
\svérewA INDIKACE
CHODU PAMET

Obr.6: Celkové a pPfipojovaci rozméry paméti

T ¢ 2.0%

p -




&
%
s
L

=

T 2 2.83%

cerfigend piitiaku nlav

- vvolnime pritlak disku otolenim ovladsie vlevo X dorazu
na panelu,

= Po uvolnéni matice vy3roubujeme ze 3/4 roud M3 na ramenu,

= Uvolnime 2 Srouby dridku elekiromagnetu a posouvdnim elek-
Lromagnetu nastavime &elnf plochu magnetické hlavy 0 v drige
ku 1 pod \roven dosedacich ploch zékxladny ¢ 0,5 + 0,5 mm,

= Llektromagnet g driskem Zajistime v této poloze pritafenin
groubd,”

= Rontrolujeme, zda se v krajni poloze (stopa 7¢) nedotyks
drZzék 0 rotuijfici v emenice,

= Do pamdti zas uneme magneticky disk s pamét "zavieme",

~ Pomoci Sroubu M3 ramene nastavime polohu pritlalné pdky
tak, aby se magneticka hlava 1 v arisku nedotiykala magne-
ticxeho disku. Prisvit cca do 0,3 kon trolujeme vizuélng,

- Croub MJ zajistfme pPftiufnou maticy \

=~ Zatlacenim na gjho elektrcmagnetu v jeho zadni &4 2etl aZ na
doraz imitujeme p¥iitlak, Posuvem tdhla po uvoelnéni Sroubu
a objimky na jhu elektromagnetu nastavime polohu pP{tlalind
péky tak, aby uvolnila dridk |. Magnetickd hlava 1 dosedne
na magneticky disk, |

- Mezl klouzdtkem drZdku ! a kluznou plochou pritlalné péky
nastavime vili 0,5 + 0,5 mm,

= Objimku jha elektwmagnetu zajistime Sroubem,

- Vali 0,5 + 0,5 kontrclujeme po celé dréze vystavovacilio
mechanizmou,

sefizeni mikrospinafe zavdeni pam@ti

9

1

K

kamZik sepnutf{ mikrospinale umisténého na dridku se sepfdi
rihnutim vy&nivajfcino plochéhc prsiu ramena tak, aby
sepnuti dodlo pPi natodeni oviadade o thel 45%+10°, Unel

svird ovl adac 8 podélnou osou panelu.
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NAST
astaveni *lﬁﬁtrsniky pamdti provadime po namontovéni
na ?édﬁé/f?@vééa& zdkladovou desku v8ech zkontrolovanych

2

a nastavenych iuﬁxcniaﬁ celkd paméti a no Jjejim mechanickeém

sePi{zent,
Pied nastavovénim musi éyt yamE1 minimédlng 20 minut

v provozu. Pro pPesné ﬁﬁwia% ni{ na referenini stopu Jje Zé=-

douci, aby nastav

0
nodin v oftimdinich klimatickych podminsaci. Nastavovacd

1 %

tenlod “ed{ 23%¢0 e
= teploia nfho prostPedi 3 £ 2°C,
- reaitivni vinkost ' 40 = 60 %.

Pred zaloZenim nastavovaci diskety je poifebné pamsti
»ddné odmagnetovat a po dobu zalofeni diskety nezapinat
vypinat pamdt a nepfipojovat nebo odpo

paméti provedeme ndsledujicim zplsobem.

Nastaveni otélek di shu

#

a) Do pamdti doZime pracovni di

z

vacim mechani zmem

fote
o]
¥
@
g,.j.
£
4]
(9
Tl
by
by

upneme disk,
>} Mymomﬁ@emgﬁeagu néhonu a na misto odporu R161 pripojime
odporovou dekddu /10=15) kQ,
¢) Pam&i plipojime k testeru typu TFD-20 a zapneme napéaject
napétl,
d) Vystavime hlavy na stopu (0,
e) Zvolime pracovni reZim “§Q£QM$M315V&&M SrEnte, ‘
£} Signél YINLEX® na Spifece X1/20 pﬁiveéem&»é@ itafe, pra-
| cujfciho v refimu mdfeni opakovaci perioldy v rozsahu
150-180 ms, ] '
g) Pammci cdporové dekédy nastavime délku opakovaci perilody
signélu INDEX na hodnotu T = 166,7 ms £ 0,5 ms,

h) Jﬁ§ef0vau»aekadm odpojime a na jeji misto zapojime odpor
z Pady £96, |

WA
P

Desku néhonu g%xpevaim@ k zé&kladné pemétii.

J —
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a) Paraleiné k hlavém j"‘s.‘xri}yﬂil.;;@ mompenzacni %}Oteﬁi’?i«ﬂmﬁiﬂy
EE S T Te
LTI G

D) Vybereme hlavu 0 a zvolime pracovni refim testeru

,
AN T AN TR TANY FADTO
B B8 COHTROLOVANY ZAPIS

‘c) Na stopu 00 zapi%eme "nuly” a "Jednidky"”

L

b4
d) Zvolime pracovni reZim "NEKONTROLOVANE CTENI®,
e) Sondy mciloskopu pPipojime k mdficim boctm ¥13 a M
g sledujeme pribéh nap

£ s P oy vy i S Y, " e od [P [N A U G oy
) Zavreme desku elekironiky e piipoienym poten
4

800+ 4000 mV

Obr. 7

g) ZméPime hodnotu odporu pctemcig etru a ns Jjeho mAsfo pifi-
pojime odpor TR191 z Pady E48 (5 aZ 10 ED),
r

ny v bereme hlavu | a provedeme pro ri opersce ¢) ai )
¥ - IS w7 b 8573

i) Vystavime na stopu 38 a zapideme zde aamé “nuly”,

J) Zvolime pracovni reZim "NEXGNTROLOVANE CTENI" a sondu
osciloskopu pPipojime K M15,

k) Potenciometrem P nastavime fézovy posun &tenyech impulazd
tak, aby leZel v mezich 0,954 IL &« 1,05 (obr. &),

f“‘%"
AL

¥ .2 2.0%
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B
S

T4

<t
_ Ta
br. 8
vy 1 W ey g £ s Ay BT T T TR . «
‘1) Na testeru zvolime pracovni rellin PINTCIALIZACEY a prove-
ol 3
I

Etteme
byt chyb=

teni provéadime jak na hlavi 0, tak i na hlavé 1.

-
¥
W
4]
¥
ey}
<
]
-
!;,.J
o

e
Tt rent

$dy

Qe
R

p
Fierns”

! N SO U oo b TV A . ;
1av na referenini stopyu tu L {114 nastavine
AY
)

Hlavy vystavime na stopu 38, vyberemne hlavu 0 a zvolime
pracovni reiim PNEKONTROLOVANE CTzNiv,

Signsdl INDEX privedeme na vsiup externi synchronizace Ca=
aové zakladny Gﬂcilosxoag .

Rozzah Casov

’*ﬁ “
[
m\
QC?
o]
)
ot
o]
o
7]
fad
o
<
Bt
fﬁ}
o}
ja¥)
™
H
LO)]
™,
[
}'j\
&....
fev]
B

Sondy osciloskopu pfipojime & M3 a M14. Kendl nlfernenme
na INVERT s pracovnd reZim osciloskapu vyber%«

(A1) . Citlivost obou kandld volime ste

Na obrazovce sledujeme pribdh signdld podle obr. 9. Zobra=
zené pribdhy se mohou od sebe 1iZit maximalné o 30 % smpli-
tudy signélu. Je-1i tomu tak, prejdeme x bodu i). JestliZe
nastaveni nevyhovuje, pokradujeme v operacich podle bodd

£) az nj,

Povolime up@vmyacz rouby krokového motoru,

Posunutim krokového motoru vpied nebo vzad nastavime hlavy

tek, aby smplituda obou obdlek signdlu byla stejng,

<

‘Utéhneme upeviovaci &rouby K,

.

Postupnd vystavime v obou smrech na jinou
se zpét na stopu 38. Sledujeme plitom nast
ferentni stopu,

Neni-1i nastaveni hlav v dovolenyeh tolerancich, opakujeme
operace bodd £) aZ iJ, ’ ;
Provedeme kontrolu nastaveni ?1&@& 1. Nenf-1li nastaveni




Ts5s
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v

3.

nastavit obé hlavy,

orovedeme Lo @p%@ac@@” f} ai ij.
hlsvy sprévné nastavit, musi se vystavo-
o sprévné nasta-

Spravné nsstavend Posun smérem
na stopu 38 ke stopé 39
obr. 8
Nastaveni snimace stopy (0
&) Sendu osciloskopu pPepneme na méEfen{ ss signédlu a piipojime
i k M7. Musime zde naméfit droven L,
b) Uvolnime Srouby lamely 650,006,
e) Vvstavujeme postupné na stopu 00,
d) Posouvénim lsmely nastavime snimal tak, by Jeho sepnutd

vy A
NAPET. URDVEN

v M7

STOPA

abr. 10

e) Upevnovaci Srouby lamely pPitéhneme a oviPime op¥t sprévnosi

nastaveni snimale,

a M4 tak,

!’-’%

£} Sendy osciloskopu pPipoiime k M13 jako v bodd

3/d a Zteme signél,

ktery je ns stopé (0 zaznamendn zpliso=
bem FHM, B

ﬁastavenl snimefe INDEXU

a) Zkontrolujeme, zaa 8{fka indexovych impulzd

b) Vystavime hlavy na stopu 01 a vybereme




¢} Osciloskon synchronizujeme
d) Sondy osci lo&avu; vFipoiime jnk e uve=

2 v hedd 3/4
Sene v o oode j‘ FR®

e} Casovou zg&L&mM‘ osciloskom
f) Zmétime Casovy Usek mezi n

& sestupnou hranou zaznamenandého sz&gé&@@ Jelikost Caso=

veno uUsexu musi byt 200 £ 100 us (obr. i1},

7 #

pfipadé potfeby nastavime spréavacu polohu natélenim snima-

et

¢t indexu T = 605.175,
h) Hlavy vystavime na stopu 73 nebo 76 a provedeme zde steiné
méreni. NaméPensd hodnots musi odpovidat 2
i) Vybereme hlavu i a provedeme pro ni stejnd mEreni. Je-1li
oVE

VU
‘treba, provedeme nastaveni obou hlsv sompromisnd,

200 100ms

7.6« Kontrola nastaveni azimutu (a C 7114 nastavime Jjen hlavu 0)

a) Vystavime nlavy na stopu 76,

b) Casovou zékladnu osciloskopu synchronizujeme od signdlu
INDEX, , ; )

¢} Hozsah Zasové zdklad dny nastavime ng 1 meu§¢E

d) Sondy Ob&i§03h0pu przmog;me k bodldm M13 a M14 @KQ Jako
v bodé 3/4,

e} Testeren ‘zvolime refim "NEKONT ??LwVANE CTENL® a sledujeme
pribéh signdlu na obrazovee., (ieni signslu provddime postiup-

B

né pro obé hlavy.

Optimdlni nastaveni azimutu (uhlové nastavens Stérbiny hlav)
je pri rovnosti drovnf dvojice l.=d, & (2.=3.) "shluku”

.

signdld, Prubeny sprévného nastaveni azimutu a jeho doveo-
h toleranci jsou zndzcrndny na obr. 12.
V pripad®, Ze azimut neocdpovidd spr avneému nasiaveni, musi

o

apr
se vystavovaci mechanizmus vyménit,

o

5

T ¢ 2.05 ' .
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SPRAVNE  NASTAVEN MAKIMALNE 'bOVOLENA’

H
. MAXIMALWE  DOVOLEMA’
AzZiMUTY NEGATIVHL  LHYBA

POZITIVMI CHYBA

Yy e
WAES A g

B. Z&vEpr

Po nastaveni pamdti se z ni vytéhne nastavovact &i@ﬁ@%@
vle?f se disketa pracovni a provede se jejf inicializace, Pow
tom se zvoli pracovni refim CTENT a v néhodném vibéru se Ste
zaznamenani informece, Nesmi byt chybné &teni.

Do pam@ti se pak vleZi jina pracovni disketa, kters
nainicializovand na jiné nastavené paméti a provede se jei
&teni. Nesmi dojit k chybnému &teni.

Potom pamét #4dné uzavieme a utéhneme Irouby ﬁ@@vﬁﬁ§g$§
desku FD k zékladnZ. Paméf pRipojime k testeru typu PT=350
a provedeme na ni néfeni vSech z&kladnich parametrd podle TP,
PFi méFeni parametrd paméti pouZijeme také piedkempenzaci
zapsanych informci @ te a% do 180 ns.

V pifipad® potieby je je¥td me¥né tteci obvedy dokorigevat
ptidavnou kapacitou a doladit potenciometrem P1 tak, aby %y%@
za ji8téno spolehlivé ten{ informace zaznamenand m@t@ﬁwa MFM .

Nakonec pamét otestujeme testerem typu T-400,

T ¢ 1.0%.
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Poukité phistroie a zafizeni

Dvoukanélovy oseileskop, napi. typu TEKTRONIX
Z¢siicovy veltmetr (Yesle BM 533)

MEFIE kmitoltu (Tesla BM 520)

Milismpermetr (do 100 mA)

odporové dekada (XLE)

Napéject zdroje ss nap¥ti: +24V/2,5A; +BV/2A
Tester typu TFD=20 \

Tester typu PT=-350

Teater typu T=400

10. Piipravek pro ofiveni elektronickych prvkld zékladny pam@ti
11, Pfipravek pro ofiveni desky snima€l bnaciho motoru
12, P¥ipravek pre ofiveni desky néhonu

13, P#ipravek pro oZiveni desky elektroniky FO

14, Adapter hlav

15, Dva potenciometry 10 k@

16. Univerzélni generéter signéld

17. Nastavevaci CE-disketa DYSAN 360/2A

18; Mechanické naiadi
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